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INFORMACION SOBRE LA COMPANIA

Electro Static Technology, una comparia de ITW, es un fabricante global y patentador de los Anillos de proteccién de
rodamientos AEGIS® que se utilizan en motores eléctricos y otros equipos rotativos para descargar a tierra de manera
segura las tensiones de los accionamientos de frecuencia variable (VFD). La tecnologia de Anillos de puesta a tierra de ejes
AEGIS® esta instalada en motores de todas las gamas, desde los de potencia fraccionaria (menores de 1 hp) hasta motores
grandes de media tension, que se utilizan practicamente en todas las aplicaciones comerciales e industriales..

La tecnologia de Anillos de puesta a tierra de ejes AEGIS® es la Unica que combina la tecnologia de nanodistancia
(Nanogap) con contacto y sin contacto, para proteger de manera confiable los rodamientos contra las descargas eléctricas
que provocan dafnos por picadura, esmerilado y estriado. La tecnologia de Anillos AEGIS® utiliza microfibras conductivas
registradas, dispuestas de manera circunferencial alrededor del eje del motor y aseguradas en nuestro canal patentado
AEGIS® FiberLock™, que las protege durante la operacion. Se aplican las patentes siguientes: 8199453, 8169766, 7193836,
7136271,7528513,7339777, y otras patentes en tramite.

GARANTIA

Las unidades estan garantizadas por un afo desde la fecha de la compra, contra defectos de materiales y de mano de
obra. Se realizard el reemplazo, excepto por defectos causados por uso anormal o mal manejo. Todas las afirmaciones e
informacién técnica contenidas en este documento, o presentadas por el fabricante o su representante, se dan de buena
fe. El usuario debe asumir la responsabilidad de determinar la adecuacién del producto para el uso previsto. El fabricante
no sera responsable de ninguna lesion, pérdida ni dafio, directo o consiguiente, que surja a raiz del uso o del intento de
uso del producto.

SEGURIDAD A

Observe todas las politicas y procedimientos de seguridad del trabajo aplicables a la reparacién de motores eléctricos y
a toda operacion peligrosa. Use todo el equipo de protecciéon personal requerido por las leyes aplicables. Los empleados
deben estar informados acerca de las reglas de seguridad pertinentes, y los empleadores deben hacerlas cumplir. El
fabricante no sera responsable de ninguna lesién, pérdida ni dafo, directo o consiguiente, que surja a raiz del uso o del
intento de uso del producto, o de los procedimientos descritos en este manual.

© 2013 Electro Static Technology, una compaiia de ITW. Todos los derechos reservados.

Ninguna parte de este libro puede reproducirse sin la autorizacién por escrito de Electro Static Technology excepto por parte de un critico,
que puede citar pasajes breves o reproducir ilustraciones en una critica con la apropiada indicacién de la fuente, ni puede ninguna parte de
este libro reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacién de datos ni transmitirse de ninguna forma y por ningin medio -ya sea

electrénico, de fotocopiado, de registro u otros- sin la autorizacion por escrito de Electro Static Technology.

Este libro se revisa y se actualiza normalmente una vez por afo. Se agradecen los comentarios y sugerencias. Todo error u omisién en los datos
debe ponerse en conocimiento del editor. Los agregados y correcciones a este manual impreso se incluirdn en el manual a publicar en la

préxima edicion impresa y, tan pronto como se verifiquen, en el sitio Web de Electro Static Technology.

Exencion de responsabilidad: las notas de aplicacién estan concebidas como una orientacién general para ayudar a la aplicacion correcta del
Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS® en la proteccion de los rodamientos de motores. Todas las afirmaciones e informacion técnica

contenidas en las notas de aplicacion se dan de buena fe.

El usuario debe asumir la responsabilidad de determinar la adecuacién del producto para el uso previsto.
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Introduccién: normas de motores nuevos y reparaciones para inversores

Norma ANSI/EASA AR100-2010, Seccion 2, Reparacion mecanica: 2.2 Rodamientos

‘Los rodamientos deben inspeccionarse para
comprobar si presentan desgaste, estriado,
esmerilado, rayado u otros danos.”

Servicios de reparacion, inspeccion de rodamientos y pruebas de motores eléctricos:

Los servicios de reparacion, inspeccion de rodamientos y pruebas de motores eléctricos estan enfocados
a la provision de un paquete completo de soluciones para los clientes comerciales e industriales. Son
especialmente importantes los servicios que se relacionan con los motores alimentados por inversores en
accionamientos de frecuencia variable (VFD). Las practicas éptimas de reparacién de motores y técnicas
de analisis impulsaran mejores ofertas de servicios, que a su vez mejoraran el servicio a los usuarios finales.

Cartera de practicas 6ptimas y de servicio:

Asesore acerca de la prevencion de fallas de rodamientos para motores que funcionan en
accionamientos de frecuencia variable (Variadores de Frecuencia)

Evall]e los motores mediante pruebas de tension de eje si funcionan en accionamientos de
frecuencia variable

Garantice que se hayan observado las practicas optimas para la proteccion de los rodamientos
durante la reparacion

I nspeccione los rodamientos para ver si presentan signos de dainos debidos a la electroerosion
(mecanizado por descargas eléctricas - EDM)

Satisfaga al consumidor con servicios de reparacion de calidad superior

Los clientes exigen servicios de reparacion, prueba y analisis que aseguren el tiempo productivo

y la confiabilidad, y a menudo reconocen a los proveedores de servicio lideres con su preferencia.
Por eso, las ofertas de servicios de valor agregado que se explican en este manual ayudaran a las
compafhias de reparacion y servicio de motores a cumplir con los requisitos de los clientes al ofrecer
las practicas 6tpimas de reparacion de motores para equipos impulsados por accionamientos de
frecuencia variable (VFD).

Picado por electroerosion

" - (EDM)

4
\
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Normas de motores nuevos y reparaciones

iSea el lider en su industria!

Practicas optimas: las practicas 6ptimas de este manual tienen por objeto ayudar a la industria de la fabricacion,
reparacion y servicio de motores a proteger los motores que funcionan en accionamientos de frecuencia variable (VFD) y
establecer normas de proteccién de rodamientos para los disefios de motores nuevos.

- El agregado de la tecnologia de Anillos AEGIS® a todo motor nuevo o reparacién para motores que funcionan en
accionamientos de frecuencia variable (VFD) es la practica 6ptima para la puesta a tierra del eje del motor, a fin de proteger
los rodamientos contra las tensiones de eje y las corrientes de rodamiento.

+ Ademads de los Anillos AEGIS®, los motores de mas de 75 kW deben tener el rodamiento opuesto aislado para prevenir las
corrientes circulantes de alta frecuencia.

« Si se observan las recomendaciones como parte de las practicas éptimas de reparacion, los clientes pueden estar seguros
de que sus motores estan reparados de acuerdo con los mds altos estandares de servicio y confiabilidad.

Norma ANSI/EASA AR100-2010 y practicas optimas de puesta a tierra de

€@JeS: tratar de dar siempre mas generara lealtad y repetira los negocios. Los fabricantes de motores y los talleres de servicio
que resuelven los problemas de sus clientes y mantienen sus motores funcionando en condicién éptima serdn buscados, y sus
recomendaciones seran seguidas.

+ Los gerentes e ingenieros de operaciones y de planta cuentan con el taller de servicio y reparacién de motores para
mantenerse al corriente de la tecnologia mas reciente y de las practicas 6ptimas.

+ La tecnologia de Anillos de puesta a tierra de ejes de AEGIS®, probada en mas de un millén de instalaciones en todo el
mundo, es una tecnologia innovadora y Unica en su género, disefiada especificamente para las corrientes de rodamiento
inducidas por los accionamientos de frecuencia variable (VFD). El concepto gané en 2007 el primer premio del Instituto de
Ingenieros Eléctricos y Electronicos (IEEE) en un trabajo titulado ‘Aspectos del disefio de anillos de microfibra conductiva
para la puesta a tierra de ejes.

Informede inspeccion de rodamientos:el corteylainspeccion de todos los rodamientos en los motores
que llegan para la reparacion, especialmente si el motor funciona en un accionamiento de frecuencia variable, proporcionara a
menudo una informacién vital, necesaria para hacer las mejores recomendaciones de reparacion. La deteccién del estriado o las
picaduras por electroerosiéon (EDM) en los rodamientos requiere a menudo los servicios de reparacion de que trata este manual.

+ Instalacion de un Anillo de puesta a tierra de eje (AEGIS® SGR o iPRO) en todo motor que funcione en accionamientos de
frecuencia variable (VFD)

+ Mecanizado para un montaje interno o externo de anillos AEGIS®

+ Aislamiento de un rodamiento de motor con una camisa aislante; recubrimiento de la caja del rodamiento con material
aislante; agregado de un rodamiento de bolas cerdmico hibrido o un rodamiento con recubrimiento ceramico a la reparacion
para motores de mas de 75 kW.

Suministro de servicios de pruebas y analisis: ofrecer los servicios mas nuevos de pruebas y
analisis para motores que funcionan en accionamientos de frecuencia variable (VFD) mejora la confiabilidad del sistema y el
tiempo productivo. Los servicios comprenden andlisis de vibracion, termografia, y ahora servicios de pruebas de tension de eje.

* Nuevo - Pruebas de tension de eje: por medio de un osciloscopio portatil como el Fluke serie 190 junto con el kit de
Sonda de tension de eje AEGIS®, un técnico capacitado puede medir facilmente la tensién de eje de cualquier motor que
funciona en un VFD y detectar si existe la posibilidad de descargas en los rodamientos.

+ Las mejores maneras:
- En la planta o instalacion en la que opera el motor
- En la puesta en marcha inicial, para detectar tensiones de eje y prevenir posibles problemas futuros
- Después de reparar el motor con los Anillos de puesta a tierra de ejes AEGIS®, para verificar su efectividad
- Periddicamente, como parte un programa de mantenimiento preventivo

- Agregar servicios de pruebas de tensidon de eje a las pruebas acutales de andlisis de vibracién, termografia y otras,
complementa la cartera de pruebas con un importante servicio de valor agregado para los clientes.

4
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Acerca de las tensiones de eje y corrientes de rodamiento inducidas por los
accionamientos de frecuencia variable (VFD)

Motores eléctricos que funcionan con tension de linea

Tres fases
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Ne) » Los motores eléctricos de induccién estan disefiados para funcionar con alimentacién
‘U trifasica de onda senoidal, ya sea de 50 o de 60 Hz.

=U - La alimentacion eléctrica esta equilibrada en frecuencia, fase (desfase de 120 grados)
g y amplitud.

) - La tensién de modo comun, es decir la suma de las tres fases, es siempre igual a cero

volts cuando hay un correcto equilibrio.

Nota: la proteccion de rodamientos, por lo general, no es necesaria, excepto para motores
de gran tamano.

Motores eléctricos que funcionan en accionamientos
de frecuencia variable (VFD)
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la - La alimentacién del motor que funciona en un VFD consiste en una serie de pulsos
c positivos y negativos en lugar de una onda senoidal estable.

© » Latensién de entrada no es nunca equilibrada, porque la tensién es 0 volts, positiva o
Y

negativa con conmutacion rapida entre pulsos en las tres fases.
- La tensién de modo comun tiene normalmente la forma de una ‘onda cuadrada’ o de
una‘onda de 6 pasos.

0 La proteccién de los rodamientos es necesaria para mitigar los dafos por
electroerosién (mecanizado por descargas eléctricas - EDM) en los mismos.

\
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Acerca de las tensiones de eje y corrientes de rodamiento inducidas por los
accionamientos de frecuencia variable (VFD)

Existen dos fuentes principales de corrientes de rodamiento en los mo-
tores de CA que funcionan en los VFD (corrientes de rodamiento A y B):

Corriente de rodamiento A: esta causada por una tension de

eje inducida capacitivamente que se descarga en los
rodamientos del motor. Las tensiones de eje inducidas en los

VFD se acoplan capacitivamente del estator al rotor a través de
la capacidad parasita, y crean la posibilidad de corrientes de

rodamiento.

a. Practicamente todo motor, desde los de potencia
fraccionaria (menores de 1 hp) hasta los grandes,
pueden tener corrientes de rodamiento de este

origen.

b. Las tensiones pueden descargarse a través de los
rodamientos del motor, lo que origina fallas por
estriado y picaduras por electroerosion (EDM).

0 Practica 6ptima: ponga a tierra el eje del motor con el

Total de corrientes de rodamiento (cualitativo)

Anillo de puesta a tierra de eje AEGIS®, para proporcionar
un camino de minima resistencia a tierra y desviar la
corriente de los rodamientos del motor.

Region 1  <———> Regi6n 2 =4
k] Motores hasta Motores de mas de e
§ | 100hp/75kW 100 hp/75 kW o° 5
£ &
3 o .
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3 &
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Potencia del motor (hp)

Un motor eléctrico funciona como un capacitor
(Corriente de rodamiento A)

« Los pulsos que envia el VFD al motor crean una tensién de
modo comun acoplada capacitivamente en el eje del motor. L f

« Las tensiones pueden medirse con un osciloscopio portatil
Fluke serie 190 y una punta de prueba de tension de eje

AEGIS® SVP.

- Crea corrientes eléctricas de descarga en los rodamientos.
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Acerca de las tensiones de eje y corrientes de rodamiento inducidas por los

accionamientos de frecuencia variable (VFD)

Arcos de tension a través del rodamiento

+ Los arcos de tensién a través de los rodamientos, y la
electroerosion (mecanizado por descargas eléctricas -
EDM) crean miles de picaduras

« Los rodamientos se degradan, lo que origina mayor
friccion y ruido

« Finalmente los elementos rodantes pueden causar
dafos por estriado a las pistas de los rodamientos

«+ Lalubricacién o grasa de los rodamientos se deteriora,
se quema y falla

« Posibilidades de un costoso paro no
planeado

Alimentacién de modo f

L | comin - 480V pico a pico 30V picoa pico

Arco de tensidn de eje

Parte de la carga quelretorna por los cables dg tierra

+

Estator

Salida
desequilibrada

Entrada trifasica
equilibrada

Picaduras por

electroerosion (EDM)
Grasa quemada

Corrientes circulantes de alta frecuencia

Corrientederodamiento B: puede haber corrientes circulantes

dealta frecuencia a causa del flujo de alta frecuencia producido
por las corrientes de modo comun. Las corrientes inductivas
circulantes de alta frecuencia debidas a los VFD tienen
frecuencias del rango de los KHz o los MHz.

a. Pueden estar presentes en motores de mas de 75 kW.

b. Circulan a través de los rodamientos del motor, del
eje ala carcasa.

Practica optima: interrumpir la corriente circulante de alta
0 frecuencia en el rodamiento es el mejor procedimiento

para mitigar posibles danos del mismo. Ademas, los
motores sujetos a la Corriente B (corrientes circulantes
dealtafrecuencia) estaran también sujetos a la Corriente
A (tension de eje inducida capacitivamente) y por lo
tanto necesitan el Anillo de puesta a tierra de eje AEGIS®.

Corrientes de rodamiento

Total de corrientes de rodamiento (cualitativo)

Region1 <———> Region 2 P
Motores hasta Motores de mas de .

100 hp/75 kW 100 hp/75 kW ” o~

@ o 2 /
R g @?‘
& S
S S
S o
525 &
u"} iy
Y s
¢'.
¢"
‘" Cort e“‘::\o L
s e =
& e
e
______ po atede
p% corme! C
= rodamient 7
L L L L =X L L L L L L L PP

Potencia del motor (hp)
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Acerca de las tensiones de eje y corrientes de rodamiento inducidas por los
accionamientos de frecuencia variable (VFD)

Una tercera fuente de corrientes de rodamiento son las
corrientes circulantes de la linea de 50/60 Hz (motores de
media tension y mayores):

Corriente de rodamiento C: las fuentes de tension senoidales

Total de corrientes de rodamiento (cualitativo)

pueden generar corrientes circulantes en maquinas grandes, a
causa del disefio asimétrico del motor. La operacién con 50/60
Hz puede generar corrientes circulantes a causa de las Region1 < . Regiédn 2 . o
. , s ) Mot hast. Motores de mas de o
asimetrias magnéticas del motor. £ | Noworeshost o0 7w o -
E ‘(‘\e“ -
\‘IEJ @".‘/
a. Normalmente se presenta sélo en maquinas muy 3 &
grandes. g
o
b. Circulan a través de los rodamientos del motor, deleje ~ ~
a la carcasa Corentede. |
: rodamien? " __——-="
7 e o . . . . T R P [.{
Practica 6ptima: interrumpir la corriente circulante es el mejor Lo ﬂf&?ﬁﬁwc 1
procedimiento para mitigar posibles dafios del rodamiento. R — N

Potencia del motor (hp)

Motores de induccion de CA

FUNCIONAMIENTO CON VFD

Motores de hasta
75 kW
(Baja tension)

Motores de mas de 75 kW
hasta 375 kW
(Baja tension, hasta 600V CA)

Motores de mas de 375 kW
(Media tensién - mayor de
600V CA)

SIN VFD -Funcionamiento

con linea de 50/60 Hz

Motores de media tension

Corriente de

Corrientes de rodamiento

Corrientes de rodamiento A,

Corriente de rodamiento C

SGR en el lado de
accionamiento
(lado DE) o en el
lado opuesto al
accionamiento
(lado NDE)

el lado opuesto al del
aislamiento de rodamientos;
usualmente es el lado DE

rodamiento A AyB ByC
o
AEGIS® SGR AEGIS® SGR AEGIS® iPRO NIGERTIATO .
(puede no ser necesario)
Instalar AEGIS® Instalar AEGIS® SGR en Instalar AEGIS® iPRO en Instalar AEGIS® iPRO en

el lado opuesto al del
aislamiento de rodamientos;
usualmente es el lado DE

el lado opuesto al del
aislamiento de rodamientos;
usualmente es el lado DE

n/a

Aislar un rodamiento,
usualmente el del lado NDE,
para interrumpir el camino
de las corrientes circulantes

Aislar un rodamiento,
usualmente el del lado NDE,
para interrumpir el camino de
las corrientes circulantes

Aislar un rodamiento,
usualmente el del lado NDE,
para interrumpir el camino
de las corrientes circulantes

© 2013 Electro Static Technology
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Esmerilado y estriado de rodamientos

Electroerosion o Mecanizado por descargas eléctricas (EDM)

2306y Cou'-iazy

Picado por electroerosion
: (EDM)

Debido a las frecuencias de conmutacion de alta velocidad de los inversores por
modulacion de ancho de pulso (PWM), los accionamientos de frecuencia variable
inducen corrientes de eje en los motores de CA. Las frecuencias de conmutacion
de los transistores bipolares de compuerta aislada (IGBT) utilizados en estos
accionamientos producen tensiones en el eje del motor durante la operacion
normal, a través de la capacidad parasita entre el estator y el rotor. Estas tensiones,
que pueden ser de 10 a 40 volts pico, se miden facilmente al tocar el eje con la
punta de un osciloscopio mientras el motor esta funcionando.

Una vez que estas tensiones alcanzan un nivel suficiente para superar las
propiedades dieléctricas de la grasa de los rodamientos, se descargan a lo largo
del camino de menor resistencia -normalmente los rodamientos del motor- a la
carcasa del motor. Durante practicamente todos los ciclos de conmutacion del
VFD, la tensién de eje inducida se descarga desde el eje del motor a la carcasa a
través de los rodamientos, lo que deja un pequefio crater de fusion (raspadura)
en la pista del rodamiento. Cuando se produce este hecho, las temperaturas son
suficientemente altas para fundir el acero del rodamiento y dafiar severamente la
lubricacién del mismo.

Estas descargas son tan frecuentes (millones por hora) que en poco tiempo la
totalidad de la pista del rodamiento queda marcada con incontables picaduras,
lo que se conoce como esmerilado. También puede producirse un fenémeno
conocido como estriado, que produce resaltos semejantes a los de una tabla de
lavar a través de la pista de rodamiento esmerilada. El estriado causa un ruido y
vibracién excesivos, que en los sistemas de calefaccion, ventilacién y aire
acondicionado se amplifican y transmiten por los conductos. Cualquiera sea el
tipo de dafio que sufran los rodamientos y las pistas, la falla resultante del motor
cuesta muchas veces muchos miles o incluso decenas de miles de ddlares en
tiempo inactivo y produccién perdida.

Los indices de falla varian ampliamente en funciéon de muchos factores, pero las
evidencias sugieren que una porcién considerable de las fallas se produce
después de sélo 3 a 12 meses de la puesta en marcha del sistema. Dado que
muchos de los motores de CA de la actualidad tienen rodamientos sellados para
evitar que ingrese la suciedad y otros contaminantes, el dafio eléctrico ha pasado
a ser la causa mas comun de falla de rodamientos en motores de CA accionados
por los VFD.

10 | Manual AEGIS® - Métricos

www.est-aegis.com © 2013 Electro Static Technology

Tecnologia patentada



Inspeccion del Rodamiento

Corte e inspeccidon de un rodamiento

El corte y la inspeccion de todos los rodamientos en los motores
que llegan para la reparacién, especialmente los motores que
funcionan en accionamientos de frecuencia variable, proporcionara
a menudo una informacién vital para hacer las mejores
recomendaciones de reparaciéon y mejorar el desempefio.

Plantilla de informe disponible en: www.est-aegis.com/bearing

1. Inspeccione el rodamiento y su cavidad, y retenga una muestra del
lubricante si se justifica mayor andlisis. Busque:

a
b.

C.

o

Contaminacion

Signos de calentamiento excesivo
Endurecimiento de la grasa

Coloracién anormal (grasa ennegrecida)

Exceso de grasa que escapa del rodamiento

2. Corte la pista exterior por la mitad.

Observe las precauciones de seguridad establecidas y use el equipo

auditiva, mdscara facial, guantes y ropa protectora.

c de proteccién personal compuesto por proteccion ocular, proteccion

3. Inspeccione la grasay la contaminacién en el rodamiento.

a.

Grasa quemada: la formacién continua de arcos eléctricos en los
rodamientos del motor deteriorara a menudo rapidamente la
capacidad lubricante de la grasa y provocara dafos en la pista del
rodamiento. Cuando se produce un arco, el componente aceitoso de la
grasa se calienta mas alla de su temperatura méxima admisible.

Contaminacién: ademas de la grasa quemada, la formacion de arcos
hace que se desprendan pequenas particulas metélicas de las pistas y
las bolas del rodamiento, y se distribuyan en la grasa. Estas particulas
son abrasivas, e intensifican el desgaste del rodamiento.

© 2013 Electro Static Technology www.est-aegis.com
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Corte e inspeccién de un rodamiento

M ¥—__ La grasa de rodamiento quemada estd ennegrecida, y muchas veces
A contaminada con particulas metalicas.

La grasa para rodamientos nueva esta disponible en varios colores.

4. Limpie los componentes del rodamiento con un desengrasante o
solvente.

A Observe todas las precauciones de seguridad.

5. Inspeccione para ver si hay evidencias de electroerosion (mecanizado
por descargas eléctricas - EDM): el EDM son millones de picaduras
eléctricas microscopicas creadas cuando la corriente se descarga a través
de los rodamientos del motor. La tension eléctrica supera el caracter
dieléctrico de la lubricacién del rodamiento e instantdneamente forma
arcos eléctricos a través de la pista interior y las bolas, hasta la pista exterior.
La picadura individual es normalmente de 5 a 10 micrones de didmetro.

6. Esmerilado: esto aparece como una linea gris de color alterado alrededor
de toda o parte de la pista del rodamiento, y puede ser evidente en la pista
interior y la exterior. La alteracién del color puede estar causada por el
desgaste o por EDM. Puede ser necesario el examen con microscopio para
determnar si la linea se debe a EDM o no. Si el motor funcioné en un VFD
sin proteccion de rodamientos, existe una alta probabilidad de que el
esmerilado sea debido a EDM.

7. Daiios por estriado: se identifican por un patrén caracteristico en forma
de tabla de lavar. El estriado puede identificarse a simple vista o con una
magnificacion 10x. El estriado se confunde a veces con los daios
mecénicos al rodamiento, por lo que debe tenerse cuidado para asignar
correctamente un dafo por estriado al patrén observado.

Ademas de usar este manual, consulte con otros expertos en andlisis
de fallas de rodamientos a fin de determinar la causa fundamental de
la falla.

\
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Puesta a tierra

El Anillo AEGIS® conduce las tensiones de eje perjudiciales a tierra sin pasar por los
rodamientos. La tension se desplaza desde el eje a través de las microfibras
conductivas, la carcasa del anillo y los accesorios de montaje (o epoxi conductivo)
que se usan para instalar el anillo en el motor, a tierra. Todos los caminos deben ser
conductivos.

Nota: debe quitarse el exceso
de rociado en la placa lateral
para asegurar un camino
conductivo a tierra. Limpie
todos los puntos de ajuste.

@ Los Anillos AEGIS® no deben operar sobre un cuiiero porque los bordes son
muy aguzados. Para obtener un desempefio correcto:

Ajuste o cambie las longitudes de tornillos y espaciadores para evitar el
cunero; o

Llene el cuiiero (en el area en la que las microfibras AEGIS® estaran en
contacto con el eje) con una masilla epoxi de curado rapido como Devcon®
Plastic Steel® 5 Minute® Putty(SF).

El eje del motor debe ser conductivo:

El eje debe estar limpioy libre de todo recubrimiento, pintura u otro material
no conductivo (limpio hasta el metal descubierto). Segun el estado del eje,
puede que se necesite usar una tela esmeril o Scotch-Brite™. Si el eje esta
visiblemente limpio, puede utilizarse un solvente que no sea a base de
petrdleo para eliminar todo posible residuo. Si fuera posible, verifique la
conductividad del eje mediante un 6hmetro.

Prueba 6hmica:

Coloque los cables de conexion positivo y negativo en el eje, en un lugar en
el que las microfibras hagan contacto con el eje. Cada motor tendra una
lectura diferente, pero en general se debe obtener una lectura maxima de
menos de 2 ohmes. Sila lectura es mas alta, limpie el eje nuevamente y vuelva
a probar.

© 2013 Electro Static Technology www.est-aegis.com Manual AEGIS® - Métricos | 13
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Preparacion del eje continuacién

Se recomienda para todas las aplicaciones el Recubrimiento de plata coloidal
para ejes (CS015). El recubrimiento de plata mejora la conductividad del eje y
ademas reduce la magnitud de la corrosion que puede obstaculizar el camino
atierra.

Tratamiento del eje del motor antes de instalar el anillo AEGIS®:

1. El eje debe estar limpio y libre de todo recubrimiento, pintura u otro
material no conductivo. El eje debe estar limpio hasta el metal
descubierto.

2. Agite bien el recubrimiento de plata. Aplique una capa fina del
Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS® al drea en la que las
microfibras AEGIS® estan en contacto con el eje del motor. Aplique el

o recubrimiento de manera uniforme por todo el eje. Deje secar. El

Recubrimiento de plata recubrimiento curara a temperatura ambiente en 16 a 20 horas, 0 en 30

coloidal para ejes minutos a temperaturas de 120 a 200 °C. Una pistola de calor curara los
N.° de pieza (5015 materiales en segundos.

3. Aplique una segunda capa para asegurar una mejor cobertura. Deje
secar. Una vez que el recubrimiento esté seco, instale el Anillo de puesta
a tierra de eje AEGIS®.

Observe todas las precauciones de seguridad. La Hoja de datos
de seguridad del material (MSDS) del CS015 estd disponible para
su consulta en www.est-aegis.com.

Instale el AEGIS® SGR de manera que el marco de aluminio mantenga un
juego uniforme alrededor del eje. Las microfibras conductivas AEGIS® deben
estar en contacto con la superficie metdlica conductiva del eje.

No use ningin compuesto sellador de roscas para asegurar los
tornillos de montaje, ya que puede comprometer la integridad del
camino conductivo a tierra.

0 Sifuera necesario usar un compuesto sellador de roscas para asegurar
los tornillos en su posicién, aplique una cantidad pequena de Epoxi
conductivo AEGIS® EP2400.

Después de la instalacion, haga una prueba del camino conductivo a tierra
mediante un éhmetro. Coloque una punta de prueba en el marco metélico
del AEGIS® SGR Yy otra en la carcasa del motor.

El motor debe estar conectado a la tierra comun con el accionamiento
de acuerdo con las normas aplicables.

Alli donde el AEGIS® SGR esté expuesto a una suciedad excesiva, puede que
== <o necesite una proteccion adicional de las fibras del AEGIS® SGR.

0 Instale una junta térica (O-ring) o un sello deflector en V contra el
anillo.

Contacte con Servicio al cliente/Ingenieria de AEGIS® para que le brinden
asistencia en relacion con aplicaciones especificas.
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

AEGIS® SGR para motores de baja tension e iPRO

para motores de media tension

MOTORES DE BAJA TENSION HASTA 375 KW

Tensién de alimentacion: 600V CA o menor

Tecnologia recomendada: AEGIS® SGR

aislamiento de un rodamiento y la colocacién del
AEGIS® SGR en el rodamiento opuesto.

0 Motores de mas de 375 kW: se recomienda el

Descripcion:
« Tipo de disefio: AEGIS® SGR

- Hileras circunferenciales de microfibra conductiva en
un canal FiberLock™

- Hileras de fibra: 2

- Lafibra se extiende sobre el eje 0.76 mm (0.030")

- Longitud total: 7.5 mm (0.295")

- Diametro exterior: indicado en la Lista de materiales
de AEGIS®

Montaje:
+ Interno o externo
« Seleccionar en base al diametro del eje
- Se ofrecen versiones de anillo bipartido y anillo sélido

- Soportes especiales opcionales

Grafico de capacidad de corriente
del AEGIS® SGR
Anillo de puesta a tierra AEGIS® SGR

Capacidad de descarga de corriente de alta frecuencia
(amperes a 50 watts)

70
60 Pad

/
40 /
30 /
20 /

—

50

Corriente (A)

0.5"(12.5 mm) 17(25 mm) 2"(50 mm) 4"(100 mm) 8"(200 mm)

MOTORES DE MEDIA TENSION Y MOTORES DE BAJA

TENSION DE MAS DE 375 KW

Tensién de alimentacién: mayor de 600V CA
Tecnologia recomendada: AEGIS® iPRO

Se recomienda el aislamiento de un rodamiento y la
colocacion del AEGIS® iPRO en el rodamiento opuesto.

6 hileras de microfibra conductiva

Descripcion:

Tipo de disefio: AEGIS® iPRO

Hileras circunferenciales de microfibra conductiva en
un canal FiberLock™

Hileras de fibra: 6

La fibra se extiende sobre el eje 0.76 mm (0.030")
Longitud total: 15.875 mm (0.625")

Didmetro exterior: Eje + (ver plano)

Montaje:

Corriente (A)

Interno o externo
Seleccionar en base al didmetro del eje
Se ofrecen versiones de anillo bipartido y anillo sélido

Soportes especiales opcionales

Grafico de capacidad de corriente
del AEGIS® iPRO

Anillo de puesta a tierra AEGIS® iPRO
Capacidad de descarga de corriente de alta frecuencia
(amperes a 50 watts)

250

200 et
100 /
50 /

4"(100 mm)

2"(50 mm) 8"(200 mm) 16" (400 mm) 32"(800 mm)
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Instalacion de AEGIS® - Interna

Los Anillos de proteccion de rodamientos AEGIS® se instalan preferiblemente en el interior del motor, para proporcionar proteccion contra el
ingreso de suciedad y de polvo. Los fabricantes de motores utilizan cominmente esta instalacion como una practica 6ptima en motores de
catélogo estandar equipados con anillos AEGIS®.

A Observe todas las precauciones de seguridad. Las Hojas de datos de seguridad del material (MSDS) del CS015 vy el
EP2400 estan disponibles para su descarga en www.est-aegis.com.

0 Observe las practicas 6ptimas de AEGIS® en la preparacion del eje del motor y la instalacion del anillo. Use el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS® cuando instale los anillos AEGIS® para mejorar la conductividad del
eje y ayudar a prevenir la oxidacién.

~ : Instalacién de montaje a presién en:
= ' -+ Retenedor de rodamiento
« Soporte especial

Especificacion del diametro interior: interferencia 0.05 - 0.10 mm [0.002" - 0.004"]
Medidas métricas: Tolerancia diam. ext. anillo +0 / -0.025 mm,; Tolerancia diam. int.

+0.025/-0mm
Medidas inglesas: Tolerancia didm. ext. anillo +0 / -0.001"; Tolerancia didm. int.
+0.001/-0"
Instalacién atornillada en: No use compuesto sellador de
+ Retenedor de rodamiento roscas no conductivo
« Soporte especial
Perfore/rosque los agujeros seguin la 0 Si fuera necesario usar un
ubicacién en el plano del Anillo AEGIS® compuesto sellador de roscas
«+ Tornillos de cabeza plana para asegurar los tornillos en
« Tornillos de cabeza hueca/arandela de su posicion, aplique Epoxi
presion conductivo EP2400.

En algunos motores puede ser aconsejable instalar un espaciador mecanizado
adicional para colocar el anillo mas lejos de la cavidad de grasa del rodamiento.

Puede agregarse un sello de grasa para reducir el ingreso de grasa a las fibras.

,,,iiﬁ%t__g_cortesia de Independent Electric

La instalacion interna usual del Anillo AEGIS® en el motor se realiza en el retenedor
de rodamiento del motor. La instalacion se puede hacer con elementos para montaje
atornillado o con Epoxi conductivo AEGIS®.

Para la instalacion con epoxi, el retenedor de rodamiento debe estar limpio y libre de
todo recubrimiento, pintura u otro material no conductivo en el lugar en el que se va
amontar el AEGIS® SGR. Este es el camino de descarga a tierra, por lo que el contacto
de metal a metal es esencial.

Montaje con epoxi - Interno

El Epoxi conductivo AEGIS® fue especialmente desarrollado y sometido a los
requisitos de las pruebas de vibracién y traccidon mas exigentes, para asegurar una
unién adhesiva duradera, fuerte y confiable.

@ No utilice un epoxi sustituto, ya que sélo el AEGIS® EP2400 ha sido ensayado
y aprobado para la instalacion de los anillos AEGIS®.
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Instalacion de AEGIS® - Externa

Los Anillos de proteccién de rodamientos AEGIS® pueden instalarse en el exterior del motor, pero debe tenerse cuidado para
proteger el anillo del ingreso excesivo de suciedad y de polvo.

0 Observe las practicas 6ptimas de AEGIS® en la preparacion del eje del motor y la instalacién del anillo. Use el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS® cuando instale los anillos AEGIS® para mejorar la conductividad del
eje y ayudar a prevenir la oxidacién.

Puede instalarse una junta térica (O-ring) o sello deflector en V contra el Anillo AEGIS® para ayudar a prevenir el
ingreso excesivo de suciedad, polvo o liquido.

uKIT con junta "
brica (O-ring)

Instalacion con soporte estandar o con soporte uKIT:

- Soportes estandar (3 o 4, segun el tamafio del anillo)
« El uKIT incluye varias opciones de soporte

3 o)

e

+ Soportes especiales disponibles

Para ver la linea de productos o descargar el
Catdlogo AEGIS® visite www.est-aegis.com

Motores para servicio severo: Instale Garlock SGi con tecnologia de puesta a tierra

) - DD Aislador de
de ejes AEGIS®. Para obtener informacion técnica visite www.klozure.com

rodamiento

+ Garlock SGi: el Aislador de rodamiento para puesta a tierra de ejes puede
instalarse en una cavidad para aislador de rodamiento
- La placa lateral del motor puede perforarse para permitir la instalacion del

Garlock SGi Garlock SGi con '
« Se ofrecen versiones de anillo sélido y anillo bipartido AEGIS® SGR
Instalacién atornillada en: No use compuesto sellador de
+ Placa lateral roscas no conductivo

« Soporte especial
Si fuera necesario usar un

compuesto sellador de roscas
para asegurar los tornillos en su
posicion, aplique Epoxi
conductivo EP2400.

Perfore/rosque los agujeros segun la
ubicacion en el plano del Anillo AEGIS®
« Tornillos de cabeza hueca/arandela de
presién

Montaje con epoxi - Externo

La placa lateral del motor debe estar limpia y libre de todo recubrimiento, pintura u
otro material no conductivo en el lugar en el que se va a montar el AEGIS® SGR
mediante epoxi conductivo. Este es el camino de descarga a tierra, por lo que el
contacto de metal a metal es esencial.

El curado puede alcanzarse en 4 horas, a 24 °C (75 °F) o temperaturas superiores.
Para obtener tiempos de curado mas breves, asi como adherencia y conductividad
maximas, caliente la unién hasta una temperatura comprendida entre 66y 121 °C
(entre 150 y 250 °F) durante 10 minutos, y deje enfriar.

La vida util de la preparacion es aproximadamente 10 minutos a 24 °C (75 °F).

El Epoxi conductivo AEGIS® fue especialmente desarrollado y sometido a los
requisitos de las pruebas de vibracion y traccién mas exigentes, para asegurar una
unién adhesiva duradera, fuerte y confiable.

@ No utilice un epoxi sustituto, ya que sélo el AEGIS® EP2400 ha sido ensayado
y aprobado para la instalacion de los anillos AEGIS®.
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Motores de hasta 75 kW - Baja tension

Recomendaciones generales: para motores de

Instalacién interna o externa

inducciéon con montaje sobre pedestal, montaje en

cara ‘C' o montaje en brida ‘D’ con rodamientos de
bolas radiales de una hilera en ambos lados del motor.

Instale el Anillo AEGIS® en el lado opuesto al del aislamiento

A

Los motores pueden instalarse horizontalmente o
verticalmente en la aplicacion del cliente.

- Instale un Anillo de proteccién de rodamientos

AEGIS® SGR en el lado de accionamiento o en
el lado opuesto al accionamiento del motor,
para la descarga de la tensién de eje inducida
capacitivamente.

El AEGIS® SGR puede instalarse interna o
externamente.

Use el Recubrimiento de plata coloidal para ejes

AEGIS® (N.° de pieza CS015) en el eje del motor,
donde lo tocan las fibras.

Recomendacion de producto: AEGIS® SGR

Observe todas las precauciones de seguridad. La
Hoja de datos de seguridad del material (MSDS)
esta disponible para su descarga en www.est-
aegis.com.

Motores mayores de 75 kW

Para motores de montaje horizontal con

rodamientos de bolas radiales de una hilera en
ambos lados del motor:

{ ~ Camisa
« Lado opuesto al accionamiento: la caja del

Anillo AEGIS®

Tierra 0

Instale el Anillo AEGIS® en el lado opuesto al del aislamiento

rodamiento debe estar aislada mediante una
camisa o recubrimiento aislante, o utilizar un
rodamiento hibrido o ceramico aislado para
interrumpir las corrientes circulantes.

Lado de accionamiento: instale un Anillo de
proteccién de rodamientos AEGIS®.

El Anillo AEGIS® puedeinstalarse internamente
en el dorso de la tapa del rodamiento, o
externamente sobre la placa lateral del motor.

Use el Recubrimiento de plata coloidal para
ejes AEGIS® (N.c de pieza CS015) en el eje del
motor, donde lo tocan las fibras.

Recomendacién de producto:
¢+ Motores de baja tension hasta 375 kW:
AEGIS® SGR
* Motores de baja tension de mas de
375 kW: AEGIS® iPRO
¢+ Motores de media tension: AEGIS®
iPRO

bt
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Motores en los que ambos rodamientos estan aislados - Motores de
baja tension o media tension de cualquier potencia (kW):

[ O\ cmis
&, ﬁ) i

- Instale un Anillo de proteccién de rodamientos Anillo AEGIS® o
AEGIS®, preferiblemente en el lado de
accionamiento, para proteger los rodamientos
de los equipos conectados (caja de engranajes,
bomba, rodamiento y codificador de ventilador,
etc.).

- El Anillo AEGIS® puede instalarse internamente
en el dorso de la tapa del rodamiento, o
externamente sobre la placa lateral del motor.

Camisas aislanteso %
rodamientos cerdmicos en ™
DE y NDE

Estator

- Se requiere usar para este tipo de aplicacion el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.c de
pieza CS015).

Recomendacién de producto:

¢+ Motores de baja tension: AEGIS® SGR
+ Motores de media tensién: AEGIS® iPRO Instale el Anillo AEGIS® en el lado opuesto al del aislamiento

Los rodamientos de los equipos conectados

pueden estar en riesgo por la tensién de eje
inducida por el VFD, a menos que se instale la
puesta a tierra de eje AEGIS®.

W

Tierra

Motores con rodamientos de rodillos cilindricos, cojinetes de metal anti-
friccion o cojinetes lisos:

» Rodamiento de rodillos cilindricos, cojinete
de metal antifriccion o cojinete liso: la caja del

Camisa
cojinete debe estar aislada o debe usarse un
cojinete aislado. { '
« Motores con rodamiento de rodillos cilindricos ﬁ/j cs015 | | )
aislado en el DE: instale el Anillo de proteccion i PIMIGAEGISS
de rodamientos AEGIS® en el lado opuesto Rodamiento de rodillos
(NDE). cilindricos aislado

« El Anillo AEGIS® puede instalarse internamente
en el dorso de la tapa del rodamiento, o
externamente sobre la placa lateral del motor.

- Se requiere usar para este tipo de aplicacion el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.° de
pieza CS015).

Recomendacion de producto:

0 + Motores de baja tensién: AEGIS® SGR
+ Motores de media tension: AEGIS® iPRO

Tierra

Nota: Si no es posible colocar un rodamiento de rodillos cilindricos
aislado o una camisa, aisle el rodamiento opuesto e instale un
Anillo AEGIS® en el lado del rodamiento de rodillos cilindricos.

Instale el Anillo AEGIS® en el lado opuesto al del aislamiento

b
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Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Motores de eje vertical macizo de hasta 75 kW -
Baja tension:

« Rodamiento inferior: instale un Anillo de

proteccion de rodamientos AEGIS®SGR.

El AEGIS® SGR puede instalarse internamente
en el dorso de la tapa del rodamiento, o
externamente sobre la placa lateral del motor.
Se requiere usar para este tipo de aplicacién el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.° de
pieza CS015).

Recomendacion de producto: AEGIS® SGR

Observe todas las precauciones de seguridad. La
Hoja de datos de seguridad del material (MSDS)
estd disponible para su descarga en www.est-
aegis.com.

M—AZM—20000

Rodamiento superior: el muidén del cojinete
debe aislarse, o debe instalarse un rodamiento
ceramico hibrido o ceramico aislado.

Rodamiento inferior: instale un Anillo de
proteccion de rodamientos AEGIS®.

El Anillo AEGIS® puede instalarse internamente
en el dorso de la tapa del rodamiento, o
externamente sobre la placa lateral del motor.

Se requiere usar para este tipo de aplicacién el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.° de
pieza CS015).
Recomendacién de producto:

¢+ Motores de baja tension: AEGIS® SGR

¢+ Motores de media tension: AEGIS® iPRO
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Motores de eje vertical hueco de hasta 75 kW -

Baja tension:

« Rodamientoinferior:instale un Anillo de protecciéon
de rodamientos AEGIS®SGR.

+ EI AEGIS® SGR puede instalarse internamente en el
dorso de la tapa del rodamiento.

» Se requiere usar para este tipo de aplicacién el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.° de
pieza CS015).

0 Recomendacion de producto: AEGIS® SGR

Nota: Parainstalacidon externa, el Anillo AEGIS® debe
funcionar montado en el rodamiento inferior
del eje del motor o de la bomba. El anillo no
debe montarse alrededor del buje fijo.

coj

Corrientes
de eje

Corrientes
de eje

Porta
inetes

)
I

Eje principal

Practicas 6ptimas de puesta a tierra de ejes con AEGIS®

Rodamiento
de empuje

Anillo AEGIS®

Rodamiento
guia

El rodamiento superior puede aislarse con un
portacojinetes aislado para mayor proteccion.

Tierra

Equipo accionado

Motores de eje vertical hueco mayores de 75 kW:

[ J L J Rodamiento
« Rodamiento superior: el portacojinetes debe ° ° de empue
aislarse, o debe instalarse un rodamiento ceramico
hibrido o ceramico aislado.

Corrientes
de eje

+ Rodamientoinferior:instale un Anillo de proteccién -
de rodamientos AEGIS®. S K

+ El Anillo AEGIS® puede instalarse internamente en 1
el dorso de la tapa del rodamiento.

« Se requiere usar para este tipo de aplicacién el
Recubrimiento de plata coloidal para ejes (N.° de
pieza CS015).

Eje hueco

Corrientes
de eje

[~€——— Anillo AEGIS®

Recomendacién de producto: ° 0« | Puede agregarse
¢+ Motores de baja tension: AEGIS® SGR un rodamiento
¢+ Motores de media tension: AEGIS® iPRO gurided

Tierra

Equipo accionado

Las notas de aplicacion estan concebidas como una orientacion general para ayudar a la aplicacion correcta del Anillo de proteccion de rodamientos
AEGIS® en la proteccion de los rodamientos de motores. Todas las afirmaciones e informacion técnica contenidas en las notas de aplicacion se dan
de buena fe. El usuario debe asumir la responsabilidad de determinar la adecuacion del producto para el uso previsto.

s
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Tecnologia AEGIS®

Los anillos de puesta a tierra de ejes AEGIS® proporcionan puesta a tierra con con-

tacto y sin contacto

El dnico producto en su tipo

WSS

El anillo de proteccion de rodamientos AEGIS® utiliza la
revolucionaria tecnologia Nanogap

« Exclusivo disefio con contacto y sin contacto

+ Anillo de microfibras conductivas circunferencial de 360 grados
- Diseno de hileras multiples, para maxima confiabilidad

« Asegura inigualable desempeno y puesta a tierra del eje

Anillo
AEGIS®

Canal
FiberLock™

4
\

operacion mas confiable que la de cualquier otra tecnologia de puesta a tierra de ejes.

Las microfibras conductivas registradas duran tanto como la vida
util del motor

El disefio exclusivo del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS® cuenta con cientos de
miles a millones de microfibras conductivas de disefio especial que circundan el eje del motor.
Con tantos puntos de transferencia eléctrica, el anillo proporciona un contacto eléctrico
continuo, ya sea que sus fibras toquen fisicamente el eje o no. Esta tecnologia Nanogap

patentada permite la puesta a tierra del eje con contacto y sin contacto, el 100% del tiempo.

Las microfibras de disefio especial se flexionan sin romperse

Las microfibras AEGIS®, disefiadas con caracteristicas mecanicas y eléctricas especificas que
minimizan el desgaste y mantienen la conductividad, duran tanto como la vida util del motor.
En base a un desgaste de menos de 0.025 mm (0.001") durante 10 000 horas de prueba, han

probado soportar mas de 200 000 horas de operacién continua.

Mediante nuestro disefo patentado, las microfibras conductivas AEGIS® exhiben un desgaste
minimo y la capacidad de flexionarse sin romperse. En los ensayos se ha comprobado que

soportan 3 millones de inversiones de marcha (hasta 1800 rpm) sin fatiga ni rotura.

Los anillos AEGIS® estan disefiados con una extension éptima de las fibras sobre el eje de 0.76

mm (0.030").

El canal FiberLock™ patentado asegura y protege las fibras

AEGIS's patented, protective FiberLock™ channel locks the ring’s conductive microfibers
securely in place around the motor shaft, allowing them to flex without breaking. The channel

also helps protect the fibers from excessive dirt, oil, grease, and other contaminants.

4
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La tecnologia Nanogap patentada del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®
asegura un contacto eléctrico efectivo aun cuando el contacto fisico se haya
interrumpido. Sélo la tecnologia Nanogap de AEGIS® proporciona una protecciéon de
rodamientos con contacto y sin contacto que no necesita mantenimiento, asi como una



Tecnologia AEGIS®

Asegura una puesta a tierra inigualable con o sin contacto con el eje

En todo momento, las microfibras AEGIS® estan en contacto mecénico con el eje, y las que no lo estan se encuentran en una
proximidad de ‘nanodistancia’ (Nanogap) gracias a su disefio exclusivo. Gracias a la tecnologia Electron Transport Technology™
patentada, todas las fibras del anillo permanecen en contacto eléctrico con el eje del motor, lo que proporciona una puesta a tierra
inigualable el 100% del tiempo. Esta tecnologia asegura un contacto eléctrico durante toda la vida ttil del motor, mediante contacto
mecanico y tres procesos simultdneos de transferencia de corriente de ‘nanodistancia’ (Nanogap) sin contacto. Estos procesos
aseguran una puesta a tierra efectiva, ain en presencia de grasa, aceite, polvo y otros contaminantes, cualquiera sea la velocidad del
motor. Ningun otro producto funciona con y sin contacto con el eje del motor para proporcionar la proteccién de rodamientos de
largo plazo y libre de mantenimiento del anillo AEGIS®.

Efecto tunel de Emision de electrones Avalancha de Townsend
electrones por campo eléctrico de iones gaseosos

Este mecanismo se basa en la La emisién por campo eléctrico es Este proceso da como resultado el
capacidad de los electrones de una forma de efecto tunel cuantico en efecto cascada de electrones
‘tunelizarse’ a través de una barrera la que los electrones se desplazan a secundarios  liberados por las
aislante, y funciona para distancias través de una barrera en presencia de colisiones y la ionizacién de impacto

un campo eléctrico de alta intensidad.
Proporciona puesta a tierra a través . . .
de (Fj)istancias zue vande2nmas um a través de distancias mayores de 5
El campo eléctrico proveniente de las pm. Esta lonizacion - crea lones
tensiones de eje crea las condiciones negativos y positivos, que neutralizan
para que las fibras del anillo AEGIS® la tension del eje.

aprovechen la transferencia de

electrones por emisién por campo

eléctrico desde el eje.

menores de 2 nm. de los iones gaseosos que se aceleran

Comparacion entre el anillo de proteccion de rodamientos AEGIS® y la escobilla con contacto Ginicamente

El cuadro siguiente compara las caracteristicas de disefo y desempefio de los anillos AEGIS® con las de las escobillas de puesta a
tierra convencionales y de puntos separados que funcionan tinicamente por medio del contacto con el eje del motor. Debido a su
disefio patentado y a sus microfibras conductivas registradas, el anillo AEGIS® mantiene el contacto eléctrico con el eje del motor
aun cuando se interrumpa el contacto mecanico. Ninguna otra escobilla de puesta a tierra de ejes proporciona una proteccién de
rodamientos tan excepcional.

Caracteristica de desempefio Anillo AEGIS® | Escobilla con contacto Ginicamente
Disefno de anillo circunferencial continuo Si No
Puesta a tierra eléctrica del eje con contacto y sin contacto Si No
Canal protector de fibras Si No
Fibras de desgaste ultrabajo / disefo de fibras de adaptacion con el uso Si No
Libre de mantenimiento Si No
Efectivo en presencia de polvo, suciedad, aceite y grasa Si No

o
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Tecnologia AEGIS®

Especificacion del fabricante

Flexibilidad de las fibras

Los anillos AEGIS® estan construidos con el canal FiberLock™ patentado por AEGIS®, que
permite que las microfibras conductivas se doblen y flexionen dentro de sus limites de
disefio elasticos. Las fibras estan distribuidas en 360 grados dentro del canal FiberLock™
para proporcionar el maximo contacto con la superficie del eje con multiples hileras. La
longitud de la fibra esta disefiada con una extension 6ptima sobre el eje de 0.76 mm
(0.030").

Desgaste de la fibra

Normalmente menor de 0.03 mm (0.001”) en 10 000 horas. La longitud de desgaste de
las fibras esta disefada para una vida util prevista de mas de 200 000 horas, en base a las
pruebas. El grado de desgaste puede variar segun las condiciones de las aplicaciones
individuales. Las fibras retienen la funcion de contacto / no contacto.

Fricciéon

La presion friccional axial o radial de las fibras aplicada al eje es pequefia o nula. Sélo hay
un contacto extremadamente leve. Disefados para friccidn minima sin reduccion del
rendimiento del motor.

Requisitos de mantenimiento de los
Anillos de proteccion de
rodamientos AEGIS®

Ninguno

Aceite y grasa en el eje del motor

La presencia de pequefas cantidades de aceite y/o grasa es aceptable siempre que la
superficie del eje permanezca conductiva. Las fibras estan disefiadas para mantener el
contacto con el eje del motor y‘barrer’ el aceite de la superficie.

Suciedad y polvo

La presencia de pequeias cantidades de polvo y/o particulas pequefas es aceptable.
Las fibras’barren’las particulas de la superficie del eje durante la operacion. La superficie
del eje debe permanecer conductiva.

Sentido de rotacion

El motor puede operarse con rotacién en sentido horario o antihorario. El motor puede
cambiar de sentido de rotacion sin limitaciones.

Méxima velocidad superficial /
revoluciones por minuto (rpm)

No hay especificacion maxima. No existe limite tedrico de revoluciones por minuto
(rpm), ya que practicamente no hay contacto friccional con el eje a altas revoluciones
(rpm). Verifique toda aplicacion especifica con Ingenieria de AEGIS®.

Especificacion de temperatura
maxima

210 °C/410 °F. Verifique las temperaturas de la aplicacién especifica con Ingenieria de
AEGIS®.

Especificacion de temperatura
minima

-80 °C/-112 °F. Verifique las temperaturas de la aplicacién especifica con Ingenieria de
AEGIS®.

Humedad

0 a 90%. Verifique la humedad aceptable de la aplicacion especifica con Ingenieria de
AEGIS®.

Resultados de las pruebas segun la
Directiva de Restricciones a la
utilizacion de determinadas
sustancias peligrosas (RoHS)

Es aplicable la Directiva 2002/95/CE
de Restricciones a la utilizacion de
determinadas sustancias peligrosas

en equipos eléctricos y electrénicos.

Todos los materiales utilizados en la fabricacion de los Anillos AEGIS® son conformes a la
Directiva 2002/95/CE, Restricciones a la utilizaciéon de determinadas sustancias peligrosas
en equipos eléctricos y electrénicos. No existen sustancias prohibidas por la RoHS por
encima de los valores de concentracion maximos (MCV).

1. Se haencontrado que las sustancias que siguen estan presentes en menos de 0.1%
en peso en materiales homogéneos (como lo requiere la Directiva RoHS):
Plomo (Pb)
Mercurio (Hg)
Cromo hexavalente (Cr(VI))
Difenilos polibromados (PBB)
Eteres de difenilo polibromados (PDPE)

2. Lassustancias que siguen estan presentes en menos de 0.01% en peso en materiales
homogéneos (como lo requiere la Directiva RoHS):
Cadmio (Cd)

Nota: pida la Carta de certificacion de RoHS en sales@est-aegis.com or llame al
1-866-738-1857.

Areas peligrosas

Sin certificacion para entornos peligrosos (Clase 1 Division 1, Division 2 o Clase 1 Zona 1,
Zona 2).

Requisitos de CEy de UL

Los Anillos AEGIS® estan clasificados como “componentes’, y como tales no estan sujetos
a los requisitos de ninguna Directiva. Las Marcas CE o UL no son aplicables a este
componente.
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Pruebas de las tensiones de eje (antes y después)

Servicios de pruebas y andlisis - Medicion de tensiones de eje

Informe de pruebas de la tension de eje: la medicion de la tensién de
eje en motores que funcionan en los VFD proporciona al usuario final una
valiosa informacién para determinar si existe un riesgo potencial de dafos de
rodamientos a causa de las descargas eléctricas en los mismos. El examen y la
documentacién de las lecturas y formas de onda de tensién de eje ayudara a
determinar la mitigacion o solucién apropiada.

Nota: el mejor momento para las mediciones de tensién de eje es durante la
puesta en marcha inicial en los motores nuevos o reparados que funcionan con
un VFD. Las mediciones de tension de eje deben incorporarse a los programas
de mantenimiento preventivo y predictivo, y pueden combinarse con analisis
de vibracion, termografia y otros servicios.

Plantilla de informe disponible en: www.est-aegis.com/bearing

Sonda de tension de eje AEGIS®

SVP
La punta de prueba de tensién de eje
AEGIS® SVP se conecta a una sonda de
tension osciloscépica para medir de
manera facil y exacta la tensién de un eje
en rotacion. La alta densidad de las
microfibras  conductivas asegura un
contacto continuo con el eje en rotacion.
La AEGIS® SVP puede sostenerse en la
mano o usarse con una base magnética.

Precaucion: aplique las
medidas apropiadas de
seguridad cerca de un

equipo rotativo. N.c de pieza: SVP-KIT-3000MB

Equipos recomendados para las pruebas

«  Osciloscopio con una punta 10:1. Recomendamos un
ancho de banda de 100 MHz como minimo para medir con
exactitud la forma de onda.

- Kit de sonda de tension de eje AEGIS® SVP - N.° de pieza:
SVP-KIT-3000MB (para Fluke series 199c y 190 ll). Si tiene
una sonda de tensién de tamano diferente, comuniquese
con EST.

o Se recomienda el ScopeMeter® serie 190 de Fluke o
equivalente.

@\
,
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Pruebas de tensiones de eje

Ejemplos de lecturas de tension de eje

b G04v Ellltfuﬂfgg:gﬁ HOLD

f f L . f

Probe 10:1

El uso de cursores es practico para determinar las
tensiones en un punto especifico de la lectura.

lus Probe 10:1

HIGH+496U
LOW -456 HOLD

20ps  Trig: AT Probe 10:1

Probe 10:1]

: A

Alta tension pico a pico de modo comun:

Tipicamente es de 20 a 120 volts pico a pico. La imagen de la forma de onda
muestra la tensidon de modo comun acoplada capacitivamente en el eje del
motor. La onda de‘seis pasos’es el resultado de los pulsos de las 3 fases del
VFD. La secuencia de los pulsos del sistema de modulaciéon de ancho de
pulso (PWM) que van del inversor al motor determina el aspecto de la forma
de onda.

A veces se vera como una onda cuadrada. Esta onda de seis pasos o
cuadrada es lo que se ve cuando no hay descarga en los rodamientos y la
tension pico a pico estd en su nivel méximo. El nivel de tensién puede en
algun momento superar el dieléctrico en la mayoria de los rodamientos no
aislados, y comenzar la descarga.

Patron de descarga de EDM de alta amplitud:

Normalmente las descargas de EDM pueden tener de 6 volts pico a 80 volts
pico, segun el motor, el tipo de rodamiento, la antigliedad del rodamiento y
otros factores. La imagen de la forma de onda muestra un aumento de la
tension en el eje y luego una linea vertical brusca que indica una descarga
de tension. Esto puede ocurrir miles de veces por segundo, en base a la
frecuencia portadora del accionamiento. La brusca descarga vertical en el
borde posterior de la tensidn tiene una alta pendiente dv/dt que genera
frecuencias ultraaltas, con una ‘frecuencia de descarga’ tipica de 1 a 125
MHz (en base a los resultados de las pruebas en muchas aplicaciones).

Patron de descarga de tension de baja amplitud:

Normalmente las tensiones son de 4 a 15 volts pico a pico. La imagen de la
forma de onda muestra un patrén de descarga mas continuo, con
frecuencias generadas por la pendiente dv/dt que son mas bajas: estan
comprendidas entre 30 kHz y 1 MHz. La tensién menor se debe a la mayor
circulacion de corriente por los rodamientos, que es el resultado de que el
lubricante de los mismos se vuelva conductivo. A medida que se producen
las descargas en los rodamientos, el lubricante se contamina con particlas
de carbono y metalicas. La menor impedancia respecto a las tensiones de
eje genera tensiones pico a pico menores. Esta condicién se encuentra
normalmente en motores que han estado en operacion durante muchos
meses 0 anos.

Tension pico a pico con el Anillo AEGIS® instalado:

Con el Anillo AEGIS® instalado, normalmente se ven picos de tensién de
descarga de unos 2 a 3 volts en una superficie de eje de acero descubierto.
Las lecturas de tension pueden disminuirse con la aplicacién del
Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS®, que posibilita una
transferencia de electrones mas eficiente a las puntas de las microfibras
conductivas. La imagen de la forma de onda muestra la baja tensién pico a
pico en un motor que tiene el Anillo AEGIS® SGR instalado y descargando
las tensiones de eje.
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Pruebas de tensiones de eje

Ajuste de la amplitud

El patron de descarga de EDM muestra una subida de tensién y luego una linea
vertical brusca. La linea vertical brusca muestra el momento de la descarga a tierra.
Cada motor tiene sus propios parametros Unicos.

- Controle la extensién vertical de la sefal visualizada mediante el ajuste de los volts
por division. La amplitud completa pico a pico de la sefial debe estar comprendida
en la pantalla. 5V es un buen ajuste para empezar, que luego se puede hacer variar
de acuerdo con las condiciones.

Oprima ‘mV’ para aumentar la sensibilidad
vertical.

Oprima V' para reducir la sensibilidad vertical.

Este es un ejemplo de la amplitud
ajustada a 5 volts por division. El
trazado se muestra claramente. Si el
pico se extiende mas alla de los limites /
de la pantalla, reduzca la amplitud. e e

dps Trig: Al

Ajuste del periodo de tiempo

Controle la extension horizontal de la sefal visualizada mediante el ajuste del tiempo.
400 ps (microsegundos) es un buen ajuste para empezar, para luego ajustar el
TIEMPO de acuerdo con las condiciones.

Oprima‘ns’ para aumentar la sensibilidad horizontal.

Oprima’s’ para reducir la sensibilidad horizontal.

Este es un ejemplo de periodo de
tiempo ajustado a 4 microsegundos
(4/1 000 000 de segundo). Muestra
i claramente una subida de tensién y
una brusca descarga a tierra. R TSI S o 2 L

s
=

\
N/
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Pruebas de tensiones de eje

Toma de mediciones - Interferencia electromagnética (EMI)

Lectura de referencia de tierra: interferencia
electromagnética (EMI)

1. La lectura muestra ruido de tierra o interferencia electromagnética
(EMI), producida por el sistema de motor e inversor. Este ruido eléctrico
puede estar presente antes y después de instalar el anillo AEGIS®.

2. Encuentre 2 puntos de tierra en el motor. Deben ser de metal
descubierto y conductivos.

3. Coloque la SVP en uno de los puntos y el clip de tierra de la sonda en el
otro punto.

4. Las mediciones variardn segun el tamafo y las condiciones del motor.

Lectura de tension de eje

1. El eje debe estar limpio y libre de todo recubrimiento, pintura u otro
material no conductivo.

2. Sujete la sonda con la base magnética.

3. Alinee la AEGIS® SVP en un extremo o costado del eje. Asegurese de
que el contacto sea continuo. Evite el chavetero si fuera posible.

4, Coloque el cable de conexién a tierra del osciloscopio en el metal
descubierto del motor, para asegurar un camino conductivo a tierra.

5. Sipiensa crear un informe para el cliente, guarde la imagen.

Observe todas las precauciones de seguridad cuando trabaje
sobre equipos rotativos.
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Pruebas de tensiones de eje

Mediciones con el Simulador de puesta a tierra AEGIS®

El Simulador de puesta a tierra AEGIS® puede utilizarse para simular
como cambiardn las tensiones de eje después de haber instalado
un Anillo AEGIS®. Esta es una forma rapida de mostrar un ‘Antes y
después.

1. Tome la lectura de tensién de eje sin Puesta a tierra del eje.

2. Tome lalectura de tensién de eje con el Simulador de puesta a tierra AEGIS®.

Primero tome la lectura de tensién de eje sin Puesta a
tierra del eje

1. Elejedebe estarlimpioy libre de todo recubrimiento, pintura u otro material
no conductivo.

2. Sujete la sonda con la base magnética.

3. Alinee la AEGIS® SVP en un extremo o costado del eje. Asegurese de que el
contacto sea continuo. Evite el chavetero si fuera posible.

4. Coloqueelcable de conexionatierra del osciloscopio en el metal descubierto
del motor, para asegurar un camino conductivo a tierra.

5. Guarde laimagen. Para realizar esta accion, consulte la pagina 30.

La medicién de tension de 31.2 V pico a pico es un ejemplo de la descarga de
tensién a través de los rodamientos sin la puesta a tierra de eje AEGIS® .

f Observe todas las precauciones de seguridad cuando trabaje sobre
equipos rotativos.

Luego tome la lectura de tensién de eje con el Simulador que
conecta el eje a tierra

1. Mantenga la misma disposicién que antes.

2. Coloque el cable de conexion a tierra del Simulador de puesta a tierra AEGIS®
en el metal descubierto del motor, para asegurar un camino conductivo a
tierra.

3. Coloque el Simulador contra el eje para simular el Anillo de proteccién de
rodamientos AEGIS®.

4. Guarde laimagen.

La medicion de tensién de 1.2 V pico a pico es un ejemplo de la descarga de
tension a tierra a través del Simulador. El Anillo de proteccidon de rodamientos
AEGIS® SGR se comportard igual o mejor.

Observe todas las precauciones de seguridad cuando trabaje sobre
equipos rotativos.

Simulador de puesta a
tierra AEGIS®

20ps Trig: AT
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Pruebas de tensiones de eje

Guardado de imagenes del ScopeMeter en formato .bmp
en una unidad de memoria USB

1. Inserte una unidad de memoria USB.

2. El guardado de imagenes en formato .bomp le permite ver su archivo en su
computadora sin usar el software de Fluke.

3. No podra cambiar el nombre del archivo mientras lo guarda, pero si podra
cambiarlo después.

4. Mantenga laimagen en la pantalla.

5. Guarde laimagen.

6. F1-Guardar

7. F1 nuevamente para cambiar de INT a USB (esto no es guardar el archivo).
8. F4-Cerrar

9. F3paraguardaren USB

10. Oprima Borrar (Clear) para borrar el menu.

11. Para ver los archivos guardados en la unidad USB, utilice una computadora.

Numeros de pieza de la AEGIS® SVP:

3 puntas SVP, soporte de sonda con varilla de extensién de dos
piezas (la longitud total del soporte de sonda con la varilla de
extension es 45 cm), Simulador de puesta a tierra AEGIS® y base
magnética.

SVP-KIT-3000MB

3 puntas SVP, soporte de sonda con varilla de extension de dos piezas

SVP-KIT-3000 y Simulador de puesta a tierra AEGIS®.
SVP-KIT-3000
SVP-TIP-3000 3 puntas SVP
I e — Para utilizar con las sondas de tensiéon VPS410 y VPS200 de Fluke; para otros tamaios, visite nuestro
sitio Web www.est-aegis.com.
SVP-TIP-3000

bt
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Instalacién de la punta de prueba y configuracion del ScopeMeter

Instalacion de la punta AEGIS® SVP
Fluke VP5410 Sonda 10:1

1. Quite la tapa protectora 2. Quite la funda plastica

3. Sonda sin la funda 4. Conecte el cable de conexion a tierra

5. Instale la punta AEGIS® SVP sobre la 6. Asegure la punta a la sonda mediante el
punta de prueba tornillo de apriete manual. Procure no
apretar en exceso.

s
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Instalacién de la punta de prueba y configuraciéon del ScopeMeter

Ajuste de los parametros del ScopeMeter

Conecte la sonda
10:1 en la Entrada A

E—

Las péaginas que siguen decriben los pardmetros que utilizamos
para capturar las tensiones de eje. Si bien no todos los medidores
tienen las mismas opciones, el concepto basico es el mismo.

Como demostracion utilizaremos el ScopeMeter® 190-204 de 4
canales - 200 MHz de Fluke. Si tiene un medidor diferente,
consulte sumanual del usuario.

Use las llaves de palanca que estan en el medio para recorrer
las opciones del menu. Oprima siempre el boton ENTRAR
(ENTER) para confirmar sus acciones.

Parametros del ScopeMeter Activacion de las lecturas

Oprima el botdn A para el Oprima OSCILOSCOPIO
canal A. El menu aparecera (SCOPE). Oprima F1 para
en la parte inferior. activar (ON).

Oprima OSCILOSCOPIO
(SCOPE) para borrar el menu.
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Instalacion de la punta de pruebay configuracion del ScopeMeter

Parametros del ScopeMeter Acoplamiento de CC

Oprima el botdn A para el Oprima F2 ACOPLAMIENTO (F2 Con el acoplamiento de CC
canal A. El menu aparecera COUPLING) para alternar entre el se captaran tensiones de CC
en la parte inferior. acoplamiento de CCy de CA. y de CA.

Elija CC (DC) y oprima ENTRAR
(ENTER). Oprima BORRAR
(CLEAR) para borrar el menu.

Parametros del ScopeMeter Seleccion de la tensidn
pico a pico

Oprima el botén Oprima F2 LECTURA (F2 Con las flechas Arriba/Abajo
OSCILOSCOPIO (SCOPE). READING). Lleve el cursor al elija Pico (Peak) y oprima
Aparecera un menu en la canal deseado y oprima ENTRAR (ENTER).

parte inferior. ENTRAR (ENTER).

g
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Instalacién de la punta de prueba y configuracién del ScopeMeter

Parametros del ScopeMeter Seleccion de la tensidn
pico a pico

La tensién Pico a pico estd
ahora seleccionada.

Elija Pico a pico (Peak to Oprima BORRAR (CLEAR)
Peak) y oprima ENTRAR para quitar la barra de menu.
(ENTER).

Parametros del ScopeMeter Seleccion de |

a polaridad y el
ancho de banda

Oprima el botén A. Oprima F4 OPCIONES Columna 1: elija Normal y

El menu aparecera en la ENTRADA A (F4INPUTA oprima ENTRAR (ENTER).

parte inferior. OPTIONS). Columna 2: elija Total (Full)
y oprima ENTRAR (ENTER).
Oprima BORRAR (CLEAR)

para borrar el mend.
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Instalacién de la punta de prueba y configuracion del ScopeMeter

Parametros del ScopeMeter Seleccion de la desactivacion (OFF)
de promedios, y forma de onda
‘Normal’

Para mostrar mediciones de Lleve el cursorala 32 En la columna 4:

tension especificas en lugar de columna. Promedios: Forma de onda: Normal
promedios: Oprima el botén DESACTIVADOS (OFF). Oprima ENTRAR (ENTER).
OSCILOSCOPIO (SCOPE). Oprima ENTRAR (ENTER). Oprima BORRAR (CLEAR)
Oprima F4 OPCIONES DE para borrar el menu.
FORMAS DE ONDA (F4

WAVEFORM OPTIONS).

Parametros del ScopeMeter Ajuste de la amplitud de tension

La amplitud deberd ajustarse En este ejemplo la amplitud En este ejemplo la amplitud
de acuerdo con las es demasiado pequena. es demasiado grande.
condiciones. Aumente el RANGO Reduzca el RANGO (RANGE)
Ajuste para mostrar la forma (RANGE) (mV) para ver mas (V) para que se vean los

de onda de sefial completa detalles. picos superior e inferior.

desde el pico superior hasta
el pico inferior mediante el
botén RANGO (RANGE).

s
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Selecciéon del anillo de tamafo correcto

Para motores de armazon NEMA o IEC estandar, el AEGIS® uKIT es la mejor opcion.
Evita en la mayoria de los casos los deflectores / sellos y hombros de eje.

El AEGIS® uKitincluye 4 tamainos de soporte diferentes paraadaptarse alamayoria
de las situaciones.

Pregunta que debe hacerse: i_EI motor tiene un hombro de e_ie?

Si la respuesta es Si 0 NO SE, el AEGIS® uKIT es una excelente opcién porque evita el drea del hombro del eje, todo deflector /
sello o una placa lateral de forma irregular.

~

El AEGIS® uKIT es para instalar en el
motor con los tornillos y arandelas
provistos o con epoxi conductivo. El
Epoxi conductivo AEGIS® EP2400 se
vende por separado.

Placa
lateral

del motor

Visite el sitio Web de AEGIS® para ver las
instrucciones de instalacion y el circulo
de agujeros para pernos.

Mida el didmetro del
eje aqui

Evita el hombro del eje

Vea mas detalles en la pagina 38.

Evita el deflector / sello

/

Sila respuesta es NO, el anillo puede montarse directamente en la placa lateral mediante tornillos o epoxi conductivo.

N

_.’_(espeso,zs mm Mida el diametro del eje en un punto que esté a 3.2

= = Ej lod
mm de la placa lateral del motor. Luego consulte la f/;\ yemplo de
Z i i medida del eje.
1', N

==

Anillo AEGIS® |ista de materiales para localizar el nimero de piezay

12mm
. .z . .z %
Eje ] )
j la opcién de montaje correctos de su eleccién. = cae entre:
Placa
lateral
del motor . "
Anillo enterizo con Anillo dividido* con catr;rom:r—t)l\c'r:llo caté’l‘:n;e—r:l.l::ta'e Diametro Diametro
Mida 3.2 mm epoxi conductivo epoxi conductivo en?erizo atogrnillado* o de ejemin. de eje max.
dleasgellaieral SGR-9.0-0AW SGR-9.0-0A4W SGR-9.0-2 SGR-9.0-2A4 SGR-9.0-3 10.1 11.0
P ’ SGR-10.1-0AW SGR-10.1-0A4W SGR-10.1-2 SGR-10.1-2A4 SGR-10.1-3 11.1 12.2
SGR-11.2-0AW SGR-11.2-0A4W SGR-11.2-2 SGR-11.2-2A4 SGR-11.2-3 123 13.2

J

Silarespuesta es SI y desea montar el anillo para que encaje en el hombro del eje, necesitara medir la longitud del hombro. Vea la
nota en rojo a continuacion. Si todavia es aplicable, mida el didmetro del hombro del eje y luego consulte la lista de materiales
(como se mostré anteriormente) para localizar el nimero de pieza correcto del SGR.

Opcidén especial para hombros de eje cortos: si el

N\ hombro del eje es de 4.76 mm a 9.4 mm, ofrecemos
~|— (espesor 7.5 mm) una pieza especial con las fibras mas cercanas al dorso
?‘ " = del anillo. Para pedir esta opcién, agregue una ‘X’ o 'AX’
~— Anillo AEGIS® I al sufijo de la pieza.
Eje
Placa X Ejemplo:
lateral / SGR estdndar SGR para hombro corto
del motor N.c de pieza: SGR-6.9-0A4W  N.° de pieza: SGR-6.9-0A4WX
-Montaje atornillado: la longitud del N.c de pieza: SGR-6.9-0AW N.° de pieza: SGR-6.9-0AWX
hombro del eje debe ser 9.5 mm N.c de pieza: SGR-6.9-2 N.° de pieza: SGR-6.9-2AX
como minimo. N.c de pieza: SGR-6.9-2A4 N.° de pieza: SGR-6.9-2A4X
-Montaje con epoxi conductivo: la N.c de pieza: SGR-6.9-3 N.° de pieza: SGR-6.9-3AX

_

longitud del homb'ﬁo_de' eje debe Si el hombro es menor de 4.76 mm, considere el uso del uKIT.
ser 10 mm como minimo.
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Lista de materiales del Anillo de proteccion de rodamientos AEGIS®

Opciones del Anillo de proteccion de rodamientos AEGIS® SGR

uKIT - SGR con Soporte de montaje universal
pig.3839 Dimensionado para motores de armazon NEMAy IEC

Anillo sélido y anillo bipartido
Puede montarse con accesorios de montaje o con epoxi
conductivo

Montaje con epoxi conductivo (-0AW, -0A4W)

Didmetros de eje: 7.9 a 152.9 mm

Anillo solido y anillo bipartido

Instalacion rapida y facil en la carcasa metalica del motor
Epoxi conductivo incluido

pég. 40-41

Soportes de montaje estandar (-2)

Didmetros de eje 7.9 a 152.9 mm

3 0 4 soportes de montaje, tornillos de maquina M3 x 0.50 x 8 y
arandelas

Instalacion rapida y facil en la mayoria de las superficies

pég. 40-41

Montaje atornillado (-3)

Diametros de eje: 7.9 a 152.9 mm

Tornillos de maquina M3 x 14

2 agujeros de montaje para ejes de tamafo hasta 86.2 mm
4 agujeros de montaje para tamafos mayores

pag. 40-41

Montaje a presion (-0A6)

Didmetros de eje: 7.9 a 152.9 mm
Montaje a presion, 0.10 mm, limpio y seco
Tamanos especiales disponibles

Kits de montaje IEC - NEMA
Diametro de eje: vea los kits estandar en el cuadro

Kits especiales disponibles para otros didmetros de eje
No interfiere con ninguin deflector, protuberancia ni hombro
de eje

SGR, iPRO y WTG grandes
Anillos grandes de 153 mm y mayores

iPRO para motores de media tensién
WTG para generadores edlicos

Accesorios

SVP - Sonda de tension de eje AEGIS®

CS015 - Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS®
EP2400 - Epoxi conductivo AEGIS®

g
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

AEGIS® uKIT con montaje universal para
motores IEC y NEMA
Anillo sélido y anillo bipartido

Anillo
bipartido

» El kit estd disefiado para evitar todo
deflector u hombro de eje. Se pide
en base al tamaro de armazén IEC o
NEMA.

o Seinstala con 3 o 4 soportes segtin el
diseno de la placa lateral del motor.

o EluKIT puede instalarse en el motor
con los tornillos y arandelas provistos
o con epoxi conductivo. El Epoxi
conductivo AEGIS® EP2400 se vende
por separado.

» Visite el sitio Web de AEGIS® para ver

las instrucciones de instalacion y el
circulo de agujeros para pernos.

El uKit de AEGIS® SGR incluye: Los accesorios de montaje para motores IEC Los accesorios de montaje para motores NEMA
(1) Anillo de proteccién de rodamientos incluyen también: incluyen también:
AEGIS® SGR (4) tornillos de cabeza plana 5-40 x 3/8” (4) tornillos de cabeza plana 5-40 x 3/8”
(4) soportes universales de cada tamafo - (4) tornillos de cabeza hueca M4 x 10 (4) tornillos de cabeza hueca 6-32 x 3/8”
Total: 16 (4) arandelas de presion divididas M4 (4) arandelas de presién divididas N.° 6
(4) arandelas planas M4 (4) arandelas planas N.° 6
Llave Allen 5/64"” Llave Allen 5/64"”
Llave Allen 3 mm Llave Allen 7/64”

Perfore y rosque para la instalacion Instalacion con Epoxi conductivo Anillo enterizo con instalacion de 3 soportes
f ) de los accesorios de montaje AEGIS® EP2400.
\
38 | Manual AEGIS® - Métricos www.est-aegis.com © 2013 Electro Static Technology

Tecnologia patentada



Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

AEGIS® uKIT con montaje universal para
motores IEC y NEMA

IEC IEC
Numero de catalogo de

IEC
Eje del motor -| Armazén IEC
Diam. ‘v’

Numero de catalogo de
uKIT uKIT

Anillo sélido

SGR-28-UKIT

SGR-38-UKIT

SGR-42-UKIT

SGR-48-UKIT

SGR-55-UKIT

SGR-60-UKIT

SGR-65-UKIT

SGR-70-UKIT

SGR-75-UKIT

SGR-80-UKIT

SGR-85-UKIT

SGR-90-UKIT

SGR-95-UKIT

Anillo bipartido
SGR-28-UKIT-2A4

SGR-38-UKIT-2A4
SGR-42-UKIT-2A4
SGR-48-UKIT-2A4
SGR-55-UKIT-2A4

SGR-60-UKIT-2A4

SGR-65-UKIT-2A4

SGR-70-UKIT-2A4
SGR-75-UKIT-2A4
SGR-80-UKIT-2A4
SGR-85-UKIT-2A4
SGR-90-UKIT-2A4

SGR-95-UKIT-2A4

28 mm

38 mm

42 mm

48 mm

55mm

60 mm

65 mm

70 mm

75 mm

80 mm

85 mm

90 mm

95 mm

IEC 100L, 112M (2, 4, 6, 8 polos)
IEC 1325, 132M (2, 4, 6, 8 polos)
IEC 160M, 160L (2, 4, 6, 8 polos)
IEC 180M, 180L (2, 4, 6, 8 polos)
IEC 200L (2, 4, 6, 8 polos); IEC 225S, 225M (2 polos)

IEC 225S, 225M (4, 6, 8 polos) ; IEC 250M (2 polos)

IEC 250M (4, 6, 8 polos); IEC 280M, 280S, 315S, 315M,315L (2 polos)

IEC 280S, 280M (4, 6, 8 polos); IEC 355M, 355L (2 polos)

IEC 315S, 315M, 315L (4, 6, 8 polos)

IEC 335L, 335M, 355L, 355M (4, 6, 8, 10 polos)

NEMA

Numero de catilogo de

uKIT
Anillo sélido

SGR-0.625-UKIT

SGR-0.875-UKIT

SGR-1.125-UKIT

SGR-1.375-UKIT

SGR-1.625-UKIT

SGR-1.875-UKIT

SGR-2.125-UKIT

SGR-2.375-UKIT

SGR-2.875-UKIT

SGR-3.375-UKIT

SGR-3.625-UKIT

SGR-3.875-UKIT

SGR-4.375-UKIT

SGR-4.875-UKIT

NEMA

Numero de catilogo de

uKIT
Anillo bipartido

SGR-0.625-UKIT-1A4
SGR-0.875-UKIT-1A4
SGR-1.125-UKIT-1A4
SGR-1.375-UKIT-1A4
SGR-1.625-UKIT-1A4
SGR-1.875-UKIT-1A4
SGR-2.125-UKIT-1A4
SGR-2.375-UKIT-1A4
SGR-2.875-UKIT-1A4
SGR-3.375-UKIT-1A4
SGR-3.625-UKIT-1A4
SGR-3.875-UKIT-1A4
SGR-4.375-UKIT-1A4

SGR-4.875-UKIT-1A4

NEMA

Eje del motor -
Diam. ‘v’

0.625"

0.875”

1.125"

1.375”

1.625"

1.875”

2.125"

2.375"

2.875"

3.375”

3.625"

3.875”

4.375"

4.875"

Armazoéon NEMA

56

56HZ, 143T, 145T

182T, 184T

213T, 215T

254T, 256T, 284TS, 286TS

284T, 286T, 324TS, 326TS, 364TS, 365TS
324T, 326T, 404TS, 405TS

364T, 365T, 444TS, 445TS, 447TS, 449TS
404T, 405T

444T, 445T, 447T, 449T
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

Anillo solido, anillo bipartido y montaje atornillado Dimensiones en mm

Anillo sélido con Anillo bipartido* con Anillo sélido Montaje atornillado* Dia de Dia de eje Dia p
Epoxi conductivo Epoxi conductivo Numero de catalogo Numero de catilogo eje min. max. Exterior max.
SGR-6.9-0AW SGR-6.9-0A4W SGR-6.9-2 SGR-6.9-2A4 SGR-6.9-3 79 9.0 40.6 75
SGR-8.0-0AW SGR-8.0-0A4W SGR-8.0-2 SGR-8.0-2A4 SGR-8.0-3 9.1 10.0 40.6 75
SGR-9.0-0AW SGR-9.0-0A4W SGR-9.0-2 SGR-9.0-2A4 SGR-9.0-3 10.1 11.0 40.6 75
SGR-10.1-0AW SGR-10.1-0A4W SGR-10.1-2 SGR-10.1-2A4 SGR-10.1-3 111 12.2 40.6 75
SGR-11.2-0AW SGR-11.2-0A4W SGR-11.2-2 SGR-11.2-2A4 SGR-11.2-3 123 13.2 40.6 75
SGR-12.2-0AW SGR-12.2-0A4W SGR-12.2-2 SGR-12.2-2A4 SGR-12.2-3 133 14.2 40.6 75
SGR-13.2-0AW SGR-13.2-0A4W SGR-13.2-2 SGR-13.2-2A4 SGR-13.2-3 143 154 40.6 75
SGR-14.4-0AW SGR-14.4-0A4W SGR-14.4-2 SGR-14.4-2A4 SGR-14.4-3 15.5 16.4 40.6 75
SGR-15.4-0AW SGR-15.4-0A4W SGR-15.4-2 SGR-15.4-2A4 SGR-15.4-3 16.5 174 533 75
SGR-16.4-0AW SGR-16.4-0A4W SGR-16.4-2 SGR-16.4-2A4 SGR-16.4-3 17.5 18.5 533 75
SGR-17.6-0AW SGR-17.6-0A4W SGR-17.6-2 SGR-17.6-2A4 SGR-17.6-3 18.6 19.7 533 75
SGR-18.7-0AW SGR-18.7-0A4W SGR-18.7-2 SGR-18.7-2A4 SGR-18.7-3 19.8 20.7 533 75
SGR-19.7-0AW SGR-19.7-0A4W SGR-19.7-2 SGR-19.7-2A4 SGR-19.7-3 208 217 533 75
SGR-20.7-0AW SGR-20.7-0A4W SGR-20.7-2 SGR-20.7-2A4 SGR-20.7-3 218 227 533 75
SGR-21.7-0AW SGR-21.7-0A4W SGR-21.7-2 SGR-21.7-2A4 SGR-21.7-3 228 237 533 75
SGR-22.8-0AW SGR-22.8-0A4W SGR-22.8-2 SGR-22.8-2A4 SGR-22.8-3 238 249 533 75
SGR-23.9-0AW SGR-23.9-0A4W SGR-23.9-2 SGR-23.9-2A4 SGR-23.9-3 25.0 259 533 75
SGR-24.9-0AW SGR-24.9-0A4W SGR-24.9-2 SGR-24.9-2A4 SGR-24.9-3 26.0 269 533 75
SGR-25.9-0AW SGR-25.9-0A4W SGR-25.9-2 SGR-25.9-2A4 SGR-25.9-3 27.0 28.1 533 75
SGR-27.1-0AW SGR-27.1-0A4W SGR-27.1-2 SGR-27.1-2A4 SGR-27.1-3 282 291 533 75
SGR-28.1-0AW SGR-28.1-0A4W SGR-28.1-2 SGR-28.1-2A4 SGR-28.1-3 292 30.1 533 75
SGR-29.1-0AW SGR-29.1-0A4W SGR-29.1-2 SGR-29.1-2A4 SGR-29.1-3 30.2 31.2 533 75
SGR-30.3-0AW SGR-30.3-0A4W SGR-30.3-2 SGR-30.3-2A4 SGR-30.3-3 313 323 533 75
SGR-31.3-0AW SGR-31.3-0A4W SGR-31.3-2 SGR-31.3-2A4 SGR-31.3-3 324 333 533 75
SGR-32.3-0AW SGR-32.3-0A4W SGR-32.3-2 SGR-32.3-2A4 SGR-32.3-3 334 344 533 75
SGR-33.4-0AW SGR-33.4-0A4W SGR-33.4-2 SGR-33.4-2A4 SGR-33.4-3 345 354 533 75
SGR-34.4-0AW SGR-34.4-0A4W SGR-34.4-2 SGR-34.4-2A4 SGR-34.4-3 355 36.4 68.1 75
SGR-35.5-0AW SGR-35.5-0A4W SGR-35.5-2 SGR-35.5-2A4 SGR-35.5-3 36.5 37.6 68.1 75
SGR-36.6-0AW SGR-36.6-0A4W SGR-36.6-2 SGR-36.6-2A4 SGR-36.6-3 37.7 38.6 68.1 75
SGR-37.6-0AW SGR-37.6-0A4W SGR-37.6-2 SGR-37.6-2A4 SGR-37.6-3 387 39.6 68.1 75
SGR-38.6-0AW SGR-38.6-0A4W SGR-38.6-2 SGR-38.6-2A4 SGR-38.6-3 39.7 40.8 68.1 75
SGR-39.8-0AW SGR-39.8-0A4W SGR-39.8-2 SGR-39.8-2A4 SGR-39.8-3 40.9 418 68.1 75
SGR-40.8-0AW SGR-40.8-0A4W SGR-40.8-2 SGR-40.8-2A4 SGR-40.8-3 419 428 68.1 75
SGR-41.8-0AW SGR-41.8-0A4W SGR-41.8-2 SGR-41.8-2A4 SGR-41.8-3 429 439 68.1 75
SGR-43.0-0AW SGR-43.0-0A4W SGR-43.0-2 SGR-43.0-2A4 SGR-43.0-3 44.0 45.0 68.1 75
SGR-44.0-0AW SGR-44.0-0A4W SGR-44.0-2 SGR-44.0-2A4 SGR-44.0-3 45.1 46.0 68.1 75
SGR-45.0-0AW SGR-45.0-0A4W SGR-45.0-2 SGR-45.0-2A4 SGR-45.0-3 46.1 47.1 68.1 75
SGR-46.1-0AW SGR-46.1-0A4W SGR-46.1-2 SGR-46.1-2A4 SGR-46.1-3 47.2 48.1 68.1 75
SGR-47.1-0AW SGR-47.1-0A4W SGR-47.1-2 SGR-47.1-2A4 SGR-47.1-3 48.2 49.1 68.1 75
SGR-48.2-0AW SGR-48.2-0A4W SGR-48.2-2 SGR-48.2-2A4 SGR-48.2-3 49.2 50.3 68.1 75
SGR-49.3-0AW SGR-49.3-0A4W SGR-49.3-2 SGR-49.3-2A4 SGR-49.3-3 50.4 51.3 68.1 75
SGR-50.3-0AW SGR-50.3-0A4W SGR-50.3-2 SGR-50.3-2A4 SGR-50.3-3 514 523 787 75
SGR-51.3-0AW SGR-51.3-0A4W SGR-51.3-2 SGR-51.3-2A4 SGR-51.3-3 524 535 787 75
SGR-52.5-0AW SGR-52.5-0A4W SGR-52.5-2 SGR-52.5-2A4 SGR-52.5-3 53.6 54.5 787 75
SGR-53.5-0AW SGR-53.5-0A4W SGR-53.5-2 SGR-53.5-2A4 SGR-53.5-3 54.6 555 787 75
SGR-54.5-0AW SGR-54.5-0A4W SGR-54.5-2 SGR-54.5-2A4 SGR-54.5-3 55.6 56.6 787 75
SGR-55.7-0AW SGR-55.7-0A4W SGR-55.7-2 SGR-55.7-2A4 SGR-55.7-3 56.7 57.7 787 75
SGR-56.7-0AW SGR-56.7-0A4W SGR-56.7-2 SGR-56.7-2A4 SGR-56.7-3 57.8 58.7 787 75
SGR-57.7-0AW SGR-57.7-0A4W SGR-57.7-2 SGR-57.7-2A4 SGR-57.7-3 58.8 59.8 787 75
SGR-58.8-0AW SGR-58.8-0A4W SGR-58.8-2 SGR-58.8-2A4 SGR-58.8-3 59.9 60.8 787 75
SGR-59.8-0AW SGR-59.8-0A4W SGR-59.8-2 SGR-59.8-2A4 SGR-59.8-3 60.9 61.8 914 75
SGR-60.9-0AW SGR-60.9-0A4W SGR-60.9-2 SGR-60.9-2A4 SGR-60.9-3 619 63.0 914 75
SGR-62.0-0AW SGR-62.0-0A4W SGR-62.0-2 SGR-62.0-2A4 SGR-62.0-3 63.1 64.0 914 75
SGR-63.0-0AW SGR-63.0-0A4W SGR-63.0-2 SGR-63.0-2A4 SGR-63.0-3 64.1 65.0 914 75
SGR-64.0-0AW SGR-64.0-0A4W SGR-64.0-2 SGR-64.0-2A4 SGR-64.0-3 65.1 66.2 914 75
SGR-65.2-0AW SGR-65.2-0A4W SGR-65.2-2 SGR-65.2-2A4 SGR-65.2-3 66.3 67.2 914 75
SGR-66.2-0AW SGR-66.2-0A4W SGR-66.2-2 SGR-66.2-2A4 SGR-66.2-3 67.3 68.2 914 75
SGR-67.2-0AW SGR-67.2-0A4W SGR-67.2-2 SGR-67.2-2A4 SGR-67.2-3 68.3 69.3 914 75
SGR-68.4-0AW SGR-68.4-0A4W SGR-68.4-2 SGR-68.4-2A4 SGR-68.4-3 69.4 70.4 914 75
SGR-69.4-0AW SGR-69.4-0A4W SGR-69.4-2 SGR-69.4-2A4 SGR-69.4-3 70.5 714 914 75
SGR-70.4-0AW SGR-70.4-0A4W SGR-70.4-2 SGR-70.4-2A4 SGR-70.4-3 715 725 914 75
SGR-71.5-0AW SGR-71.5-0A4W SGR-71.5-2 SGR-71.5-2A4 SGR-71.5-3 726 735 914 75
SGR-72.5-0AW SGR-72.5-0A4W SGR-72.5-2 SGR-72.5-2A4 SGR-72.5-3 73.6 74.5 104.1 75
SGR-73.6-0AW SGR-73.6-0A4W SGR-73.6-2 SGR-73.6-2A4 SGR-73.6-3 74.6 757 104.1 75
SGR-74.7-0AW SGR-74.7-0A4W SGR-74.7-2 SGR-74.7-2A4 SGR-74.7-3 75.8 76.7 104.1 75
SGR-75.7-0AW SGR-75.7-0A4W SGR-75.7-2 SGR-75.7-2A4 SGR-75.7-3 76.8 77.7 104.1 75
SGR-76.7-0AW SGR-76.7-0A4W SGR-76.7-2 SGR-76.7-2A4 SGR-76.7-3 77.8 789 104.1 75
SGR-77.9-0AW SGR-77.9-0A4W SGR-77.9-2 SGR-77.9-2A4 SGR-77.9-3 79.0 79.9 104.1 75
SGR-78.9-0AW SGR-78.9-0A4W SGR-78.9-2 SGR-78.9-2A4 SGR-78.9-3 80.0 80.9 104.1 75

*Pieza especial sin devolucion ;::,eozlzreis;le(ial sin *Pieza especial sin devolucion
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

Anillo sélido con Anillo bipartido* con Anillo sélido UCTEEETTHEL LS Diametrode Diametrodeeje  Diametro Espesor
Epoxi conductivo Epoxi conductivo Numero de catalogo Numero de catalogo eje min. max. Exterior max.
SGR-79.9-0AW SGR-79.9-0A4W SGR-79.9-2 SGR-79.9-2A4 SGR-79.9-3 81.0 82.0 104.1 7.5
SGR-81.1-0AW SGR-81.1-0A4W SGR-81.1-2 SGR-81.1-2A4 SGR-81.1-3 82.1 83.1 104.1 75
SGR-82.1-0AW SGR-82.1-0A4W SGR-82.1-2 SGR-82.1-2A4 SGR-82.1-3 83.2 84.1 104.1 75
SGR-83.1-0AW SGR-83.1-0A4W SGR-83.1-2 SGR-83.1-2A4 SGR-83.1-3 84.2 85.2 104.1 75
SGR-84.2-0AW SGR-84.2-0A4W SGR-84.2-2 SGR-84.2-2A4 SGR-84.2-3 853 86.2 104.1 75
SGR-85.2-0AW SGR-85.2-0A4W SGR-85.2-2 SGR-85.2-2A4 SGR-85.2-3 86.3 87.2 116.8 75
SGR-86.3-0AW SGR-86.3-0A4W SGR-86.3-2 SGR-86.3-2A4 SGR-86.3-3 873 88.4 116.8 75
SGR-87.4-0AW SGR-87.4-0A4W SGR-87.4-2 SGR-87.4-2A4 SGR-87.4-3 88.5 89.4 116.8 75
SGR-88.4-0AW SGR-88.4-0A4W SGR-88.4-2 SGR-88.4-2A4 SGR-88.4-3 89.5 90.4 116.8 75
SGR-89.4-0AW SGR-89.4-0A4W SGR-89.4-2 SGR-89.4-2A4 SGR-89.4-3 90.5 91.6 116.8 75
SGR-90.6-0AW SGR-90.6-0A4W SGR-90.6-2 SGR-90.6-2A4 SGR-90.6-3 91.7 92.6 116.8 75
SGR-91.6-0AW SGR-91.6-0A4W SGR-91.6-2 SGR-91.6-2A4 SGR-91.6-3 92.7 93.6 116.8 75
SGR-92.6-0AW SGR-92.6-0A4W SGR-92.6-2 SGR-92.6-2A4 SGR-92.6-3 93.7 94.7 116.8 75
SGR-93.8-0AW SGR-93.8-0A4W SGR-93.8-2 SGR-93.8-2A4 SGR-93.8-3 94.8 95.8 116.8 75
SGR-94.8-0AW SGR-94.8-0A4W SGR-94.8-2 SGR-94.8-2A4 SGR-94.8-3 95.9 96.8 116.8 75
SGR-95.8-0AW SGR-95.8-0A4W SGR-95.8-2 SGR-95.8-2A4 SGR-95.8-3 96.9 97.9 116.8 75
SGR-96.9-0AW SGR-96.9-0A4W SGR-96.9-2 SGR-96.9-2A4 SGR-96.9-3 98.0 98.9 116.8 75
SGR-97.9-0AW SGR-97.9-0A4W SGR-97.9-2 SGR-97.9-2A4 SGR-97.9-3 99.0 99.9 129.5 75
SGR-99.0-0AW SGR-99.0-0A4W SGR-99.0-2 SGR-99.0-2A4 SGR-99.0-3 100.0 101.1 129.5 75
SGR-100.1-0AW SGR-100.1-0A4W SGR-100.1-2 SGR-100.1-2A4 SGR-100.1-3 101.2 102.1 129.5 75
SGR-101.1-0AW SGR-101.1-0A4W SGR-101.1-2 SGR-101.1-2A4 SGR-101.1-3 102.2 103.1 129.5 75
SGR-102.1-0AW SGR-102.1-0A4W SGR-102.1-2 SGR-102.1-2A4 SGR-102.1-3 103.2 104.3 129.5 75
SGR-103.3-0AW SGR-103.3-0A4W SGR-103.3-2 SGR-103.3-2A4 SGR-103.3-3 104.4 105.3 129.5 75
SGR-104.3-0AW SGR-104.3-0A4W SGR-104.3-2 SGR-104.3-2A4 SGR-104.3-3 105.4 106.3 129.5 75
SGR-105.3-0AW SGR-105.3-0A4W SGR-105.3-2 SGR-105.3-2A4 SGR-105.3-3 106.4 107.4 129.5 75
SGR-106.5-0AW SGR-106.5-0A4W SGR-106.5-2 SGR-106.5-2A4 SGR-106.5-3 107.5 108.5 129.5 75
SGR-107.5-0AW SGR-107.5-0A4W SGR-107.5-2 SGR-107.5-2A4 SGR-107.5-3 108.6 109.5 129.5 75
SGR-108.5-0AW SGR-108.5-0A4W SGR-108.5-2 SGR-108.5-2A4 SGR-108.5-3 109.6 110.6 129.5 75
SGR-109.6-0AW SGR-109.6-0A4W SGR-109.6-2 SGR-109.6-2A4 SGR-109.6-3 110.7 111.6 129.5 75
SGR-110.6-0AW SGR-110.6-0A4W SGR-110.6-2 SGR-110.6-2A4 SGR-110.6-3 1117 1126 142.2 75
SGR-111.7-0AW SGR-111.7-0A4W SGR-111.7-2 SGR-111.7-2A4 SGR-111.7-3 112.7 113.8 142.2 75
SGR-112.8-0AW SGR-112.8-0A4W SGR-112.8-2 SGR-112.8-2A4 SGR-112.8-3 113.9 114.8 142.2 75
SGR-113.8-0AW SGR-113.8-0A4W SGR-113.8-2 SGR-113.8-2A4 SGR-113.8-3 114.9 115.8 142.2 75
SGR-114.8-0AW SGR-114.8-0A4W SGR-114.8-2 SGR-114.8-2A4 SGR-114.8-3 1159 117.0 142.2 75
SGR-116.0-0AW SGR-116.0-0A4W SGR-116.0-2 SGR-116.0-2A4 SGR-116.0-3 1171 118.0 142.2 75
SGR-117.0-0AW SGR-117.0-0A4W SGR-117.0-2 SGR-117.0-2A4 SGR-117.0-3 118.1 119.0 142.2 75
SGR-118.0-0AW SGR-118.0-0A4W SGR-118.0-2 SGR-118.0-2A4 SGR-118.0-3 119.1 120.1 142.2 75
SGR-119.2-0AW SGR-119.2-0A4W SGR-119.2-2 SGR-119.2-2A4 SGR-119.2-3 120.2 121.2 142.2 75
SGR-120.2-0AW SGR-120.2-0A4W SGR-120.2-2 SGR-120.2-2A4 SGR-120.2-3 1213 122.2 142.2 75
SGR-121.2-0AW SGR-121.2-0A4W SGR-121.2-2 SGR-121.2-2A4 SGR-121.2-3 1223 1233 142.2 75
SGR-122.3-0AW SGR-122.3-0A4W SGR-122.3-2 SGR-122.3-2A4 SGR-122.3-3 1234 1243 142.2 75
SGR-123.3-0AW SGR-123.3-0A4W SGR-123.3-2 SGR-123.3-2A4 SGR-123.3-3 1244 1253 1549 75
SGR-124.4-0AW SGR-124.4-0A4W SGR-124.4-2 SGR-124.4-2A4 SGR-124.4-3 1254 126.5 154.9 75
SGR-125.5-0AW SGR-125.5-0A4W SGR-125.5-2 SGR-125.5-2A4 SGR-125.5-3 126.6 127.5 1549 75
SGR-126.5-0AW SGR-126.5-0A4W SGR-126.5-2 SGR-126.5-2A4 SGR-126.5-3 127.6 128.5 154.9 75
SGR-127.5-0AW SGR-127.5-0A4W SGR-127.5-2 SGR-127.5-2A4 SGR-127.5-3 128.6 129.7 1549 75
SGR-128.7-0AW SGR-128.7-0A4W SGR-128.7-2 SGR-128.7-2A4 SGR-128.7-3 129.8 130.7 154.9 75
SGR-129.7-0AW SGR-129.7-0A4W SGR-129.7-2 SGR-129.7-2A4 SGR-129.7-3 130.8 131.7 1549 75
SGR-130.7-0AW SGR-130.7-0A4W SGR-130.7-2 SGR-130.7-2A4 SGR-130.7-3 131.8 132.8 154.9 75
SGR-131.9-0AW SGR-131.9-0A4W SGR-131.9-2 SGR-131.9-2A4 SGR-131.9-3 1329 1339 1549 75
SGR-132.9-0AW SGR-132.9-0A4W SGR-132.9-2 SGR-132.9-2A4 SGR-132.9-3 134.0 1349 154.9 75
SGR-133.9-0AW SGR-133.9-0A4W SGR-133.9-2 SGR-133.9-2A4 SGR-133.9-3 135.0 136.0 1549 75
SGR-135.0-0AW SGR-135.0-0A4W SGR-135.0-2 SGR-135.0-2A4 SGR-135.0-3 136.1 137.0 154.9 75
SGR-136.0-0AW SGR-136.0-0A4W SGR-136.0-2 SGR-136.0-2A4 SGR-136.0-3 137.1 138.0 167.6 75
SGR-137.1-0AW SGR-137.1-0A4W SGR-137.1-2 SGR-137.1-2A4 SGR-137.1-3 138.1 139.2 167.6 75
SGR-138.2-0AW SGR-138.2-0A4W SGR-138.2-2 SGR-138.2-2A4 SGR-138.2-3 1393 140.2 167.6 75
SGR-139.2-0AW SGR-139.2-0A4W SGR-139.2-2 SGR-139.2-2A4 SGR-139.2-3 140.3 141.2 167.6 75
SGR-140.2-0AW SGR-140.2-0A4W SGR-140.2-2 SGR-140.2-2A4 SGR-140.2-3 1413 1424 167.6 75
SGR-141.4-0AW SGR-141.4-0A4W SGR-141.4-2 SGR-141.4-2A4 SGR-141.4-3 142.5 1434 167.6 75
SGR-142.4-0AW SGR-142.4-0A4W SGR-142.4-2 SGR-142.4-2A4 SGR-142.4-3 143.5 1444 167.6 75
SGR-143.4-0AW SGR-143.4-0A4W SGR-143.4-2 SGR-143.4-2A4 SGR-143.4-3 144.5 145.5 167.6 75
SGR-144.6-0AW SGR-144.6-0A4W SGR-144.6-2 SGR-144.6-2A4 SGR-144.6-3 145.6 146.6 167.6 75
SGR-145.6-0AW SGR-145.6-0A4W SGR-145.6-2 SGR-145.6-2A4 SGR-145.6-3 146.7 147.6 167.6 75
SGR-146.6-0AW SGR-146.6-0A4W SGR-146.6-2 SGR-146.6-2A4 SGR-146.6-3 147.7 148.7 167.6 75
SGR-147.7-0AW SGR-147.7-0A4W SGR-147.7-2 SGR-147.7-2A4 SGR-147.7-3 148.8 149.7 167.6 75
SGR-148.7-0AW SGR-148.7-0A4W SGR-148.7-2 SGR-148.7-2A4 SGR-148.7-3 149.8 150.7 180.3 75
SGR-149.8-0AW SGR-149.8-0A4W SGR-149.8-2 SGR-149.8-2A4 SGR-149.8-3 150.8 151.9 180.3 75
SGR-150.9-0AW SGR-150.9-0A4W SGR-150.9-2 SGR-150.9-2A4 SGR-150.9-3 152.0 1529 180.3 75
*Pieza especial sin devolucion i e.s/pecial D *Pieza especial sin devolucion
devolucién
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

AEGIS® SGR - Montaje a presion Dimensiones en mm

amaroda. | Dibmews | ovmento g roitnd SRR Nimerode | Didmetro | Dismetro |G 500C | eopesorms. | Tolerancia
+0/-0.025 +0.025/-0 . +0/-0.025 +0.025/-0

SGR-6.9-0A6 7.9 9.0 40.132 7.5 40.030 SGR-79.9-0A6 81.0 82.0 103.632 7.5 103.530
SGR- 8.0-0A6 9.1 10.0 40.132 7.5 40.030 SGR-81.1-0A6 82.1 83.1 103.632 7.5 103.530
SGR-9.0-0A6 101 1.0 40.132 7.5 40.030 SGR-82.1-0A6 83.2 84.1 103.632 7 103.530
SGR-10.1-0A6 1 122 40.132 7.5 40.030 SGR-83.1-0A6 84.2 85.2 103.632 7.5 103.530
SGR-11.2-0A6 123 13.2 40.132 7.5 40.030 SGR-84.2-0A6 85.3 86.2 103.632 7 103.530
SGR-12.2-0A6 133 14.2 40.132 7.5 40.030 SGR-85.2-0A6 86.3 87.2 116.332 7.5 116.230
SGR-13.2-0A6 143 15.4 40.132 7.5 40.030 SGR-86.3-0A6 87.3 88.4 116.332 7 116.230
SGR-14.4-0A6 155 16.4 40.132 7.5 40.030 SGR-87.4-0A6 88.5 89.4 116.332 7.5 116.230
SGR-15.4-0A6 16.5 17.4 52.832 7.5 52.730 SGR-88.4-0A6 89.5 90.4 116.332 7 116.230
SGR-16.4-0A6 175 185 52.832 7.5 52.730 SGR-89.4-0A6 90.5 91.6 116.332 7.5 116.230
SGR-17.6-0A6 186 19.7 52.832 7.5 52.730 SGR-90.6-0A6 91.7 92.6 116.332 7 116.230
SGR-18.7-0A6 19.8 20.7 52.832 7.5 52.730 SGR-91.6-0A6 927 93.6 116.332 7.5 116.230
SGR-19.7-0A6 20.8 21.7 52.832 7.5 52.730 SGR-92.6-0A6 93.7 94.7 116.332 7 116.230
SGR-20.7-0A6 21.8 227 52.832 7.5 52.730 SGR-93.8-0A6 94.8 95.8 116.332 7.5 116.230
SGR-21.7-0A6 228 237 52.832 7.5 52.730 SGR-94.8-0A6 95.9 96.8 116.332 7 116.230
SGR-22.8-0A6 238 249 52.832 7.5 52.730 SGR-95.8-0A6 96.9 97.9 116.332 7.5 116.230
SGR-23.9-0A6 25.0 259 52.832 7.5 52.730 SGR-96.9-0A6 98.0 98.9 116.332 7 116.230
SGR-24.9-0A6 26.0 26.9 52.832 7.5 52.730 SGR-97.9-0A6 99.0 99.9 129.032 7.5 128.930
SGR-25.9-0A6 27.0 28.1 52.832 7.5 52.730 SGR-99.0-0A6 100.0 101.1 129.032 7 128.930
SGR-27.1-0A6 28.2 29.1 52.832 7.5 52.730 SGR-100.1-0A6 101.2 102.1 129.032 7.5 128.930
SGR-28.1-0A6 29.2 30.1 52.832 7.5 52.730 SGR-101.1-0A6 102.2 103.1 129.032 7 128.930
SGR-29.1-0A6 30.2 31.2 52.832 7.5 52.730 SGR-102.1-0A6 103.2 104.3 129.032 7.5 128.930
SGR-30.3-0A6 313 3 52.832 7.5 52.730 SGR-103.3-0A6 104.4 105.3 129.032 7 128.930
SGR-31.3-0A6 324 333 52.832 7.5 52.730 SGR-104.3-0A6 105.4 106.3 129.032 7.5 128.930
SGR-32.3-0A6 334 344 52.832 7.5 52.730 SGR-105.3-0A6 106.4 107.4 129.032 7 128.930
SGR-33.4-0A6 34.5 354 52.832 7.5 52.730 SGR-106.5-0A6 107.5 108.5 129.032 7.5 128.930
SGR-34.4-0A6 355 36.4 67.564 7.5 67.462 SGR-107.5-0A6 108.6 109.5 129.032 7 128.930
SGR-35.5-0A6 36.5 376 67.564 7.5 67.462 SGR-108.5-0A6 109.6 110.6 129.032 7.5 128.930
SGR-36.6-0A6 37.7 38.6 67.564 7.5 67.462 SGR-109.6-0A6 110.7 111.6 129.032 7 128.930
SGR-37.6-0A6 38.7 39.6 67.564 7.5 67.462 SGR-110.6-0A6 1117 1126 141.732 7.5 141.630
SGR-38.6-0A6 39.7 40.8 67.564 7.5 67.462 SGR-111.7-0A6 1127 113.8 141.732 7 141.630
SGR-39.8-0A6 409 4.8 67.564 7.5 67.462 SGR-112.8-0A6 1139 114.8 141.732 7.5 141.630
SGR-40.8-0A6 4.9 428 67.564 7.5 67.462 SGR-113.8-0A6 1149 115.8 141.732 7 141.630
SGR-41.8-0A6 429 439 67.564 7.5 67.462 SGR-114.8-0A6 1159 117.0 141.732 7.5 141.630
SGR-43.0-0A6 44.0 45.0 67.564 7.5 67.462 SGR-116.0-0A6 1171 118.0 141.732 7 141.630
SGR-44.0-0A6 45.1 46.0 67.564 7.5 67.462 SGR-117.0-0A6 118.1 119.0 141.732 7.5 141.630
SGR-45.0-0A6 46.1 471 67.564 7.5 67.462 SGR-118.0-0A6 119.1 120.1 141.732 7 141.630
SGR-46.1-0A6 47.2 48.1 67.564 7.5 67.462 SGR-119.2-0A6 120.2 121.2 141.732 7.5 141.630
SGR-47.1-0A6 482 49.1 67.564 7.5 67.462 SGR-120.2-0A6 1213 122.2 141.732 7 141.630
SGR-48.2-0A6 49.2 50.3 67.564 7.5 67.462 SGR-121.2-0A6 1223 1233 141.732 7.5 141.630
SGR-49.3-0A6 504 513 67.564 7.5 67.462 SGR-122.3-0A6 1234 1243 141.732 7 141.630
SGR-50.3-0A6 514 523 78.232 7.5 78.130 SGR-123.3-0A6 1244 1253 154.432 7.5 154.330
SGR-51.3-0A6 524 53.5 78.232 7.5 78.130 SGR-124.4-0A6 1254 126.5 154.432 7 154.330
SGR-52.5-0A6 53.6 54.5 78.232 7.5 78.130 SGR-125.5-0A6 126.6 127.5 154.432 7.5 154.330
SGR-53.5-0A6 54.6 55.5 78232 7.5 78.130 SGR-126.5-0A6 1276 1285 154.432 7 154.330
SGR-54.5-0A6 55.6 57.5 78.232 7.5 78.130 SGR-127.5-0A6 1286 129.7 154.432 7.5 154.330
SGR-55.7-0A6 56.7 57.7 78.232 7.5 78.130 SGR-128.7-0A6 129.8 130.7 154.432 7 154.330
SGR-56.7-0A6 57.8 58.7 78.232 7.5 78.130 SGR-129.7-0A6 130.8 131.7 154.432 7.5 154.330
SGR-57.7-0A6 58.8 59.8 78.232 7.5 78.130 SGR-130.7-0A6 131.8 132.8 154.432 7 154.330
SGR-58.8-0A6 59.9 60.8 78.232 7.5 78.130 SGR-131.9-0A6 1329 133.9 154.432 7.5 154.330
SGR-59.8-0A6 60.9 61.8 90.932 7.5 90.830 SGR-132.9-0A6 1340 1349 154.432 7 154.330
SGR-60.9-0A6 61.9 63.0 90.932 7.5 90.830 SGR-133.9-0A6 135.0 136.0 154.432 7.5 154.330
SGR-62.0-0A6 63.1 64.0 90.932 7.5 90.830 SGR-135.0-0A6 136.1 137.0 154.432 7 154.330
SGR-63.0-0A6 64.1 65.0 90.932 7.5 90.830 SGR-136.0-0A6 1371 138.0 167.132 7.5 167.030
SGR-64.0-0A6 65.1 66.2 90.932 7.5 90.830 SGR-137.1-0A6 138.1 139.2 167.132 7 167.030
SGR-65.2-0A6 66.3 67.2 90.932 7.5 90.830 SGR-138.2-0A6 1393 140.2 167.132 7.5 167.030
SGR-66.2-0A6 67.3 68.2 90.932 7.5 90.830 SGR-139.2-0A6 140.3 141.2 167.132 7 167.030
SGR-67.2-0A6 68.3 69.3 90.932 7.5 90.830 SGR-140.2-0A6 1413 1424 167.132 7.5 167.030
SGR-68.4-0A6 69.4 70.4 90.932 7.5 90.830 SGR-141.4-0A6 142.5 1434 167.132 7 167.030
SGR-69.4-0A6 70.5 71.4 90.932 7.5 90.830 SGR-142.4-0A6 143.5 1444 167.132 7.5 167.030
SGR-70.4-0A6 71.5 72.5 90.932 7.5 90.830 SGR-143.4-0A6 144.5 145.5 167.132 7 167.030
SGR-71.5-0A6 72.6 73.5 90.932 7.5 90.830 SGR-144.6-0A6 145.6 146.6 167.132 7.5 167.030
SGR-72.5-0A6 73.6 74.5 103.632 7.5 103.530 SGR-145.6-0A6 146.7 147.6 167.132 7 167.030
SGR-73.6-0A6 74.6 75.7 103.632 7.5 103.530 SGR-146.6-0A6 147.7 148.7 167.132 7.5 167.030
SGR-74.7-0A6 75.8 76.7 103.632 7.5 103.530 SGR-147.7-0A6 148.8 149.7 167.132 7 167.030
SGR-75.7-0A6 76.8 77.7 103.632 7.5 103.530 SGR-148.7-0A6 149.8 150.7 179.832 7.5 179.730
SGR-76.7-0A6 77.8 789 103.632 7.5 103.530 SGR-149.8-0A6 150.8 151.9 179.832 7 179.730
SGR-77.9-0A6 79.0 79.9 103.632 7.5 103.530 SGR-150.9-0A6 152.0 152.9 179.832 7.5 179.730
SGR-78.9-0A6 80.0 80.9 103.632 7.5 103.530

*Pieza especial sin devolucion *Pieza especial sin devolucion

1
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

Kits con espaciadores y placas de aluminio

Incluye el Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS® SGR y todos los accesorios de montaje

Motores IEC etro de Armazén [EC Diam. ext.
Anillo bipartido eje IEC dela placa

—

ENTERIZO

SGR-19-IEC SGR-19-EC-2A4 19 mm IEC80 (2,4, 6, 8 polos) 142mm

SGR-24-IEC SGR-24-EC-2A4 24 mm EC 905, 90L (2, 4, 6, 8 polos) 142mm

SGR-28-IEC SGR-28-EC-2A4 28 mm IEC 100L, 112M (2, 4, 6,8 polos) 142mm

SGR-38-IEC SGR-38-IEC-2A4 38 mm IEC 1325, 132M (2, 4, 6, 8 polos) 160 mm

SGR-42-EC SGR-42-EC-2A4 42 mm IEC 160M, 160L (2, 4, 6,8 polos) 160 mm 1 AEGIS® SGR

SGR-48-IEC SGR-48-EC-2A4 48 mm IEC 180M, 180L (2, 4, 6, 8 polos) 160 mm 1 placa de montaje

SGR-55-IEC SGR-55-IEC-2A4 55 mm IEC 200L (2, 4, 6, 8 polos); [EC 2255, 225M (2 polos) 168 mm 3 tornillos (métricos 0 en
pulgadas)

SGR-60-IEC SGR-60-IEC-2A4 60 mm IEC 2255, 225M (4, 6, 8 polos) ; IEC 250M (2 polos) 168 mm 3 arandelas

SGR-65-IEC SGR-65-IEC-2A4 65 mm IEC 250M (4,6, 8 polos); [EC 280M, 2805, 3155, 315M, 315L (2 polos) 185 mm 3 arandelas de presion

SGR-75-IEC SGR-75-IEC-2A4 75 mm EC 2805, 280M (4, 6, 8 polos); IEC 355M, 355L (2 polos) 193 mm 3 espaciadores*

SGR-80-IEC SGR-80-IEC-2A4 80 mm IEC 3155, 315M, 315L (4, 6, 8 polos) 193 mm DIVIDIDO

Motores NEMA
Anillo sélido

&
Motores NEMA del motor - . Diam. ext. ]
A NEMA I} 1 g
Anillo bipartido Diametro ‘v’ fmazon dela placa

SGR-0.625-NEMA

SGR-0.875-NEMA

SGR-1.125-NEMA

SGR-1.375-NEMA

SGR-1.625-NEMA

SGR-1.875-NEMA

SGR-2.125-NEMA

SGR-2.375-NEMA

SGR-2.875-NEMA

SGR-3.375-NEMA

SGR-0.625-NEMA-1A4

SGR-0.875-NEMA-1A4

SGR-1.125-NEMA-1A4

SGR-1.375-NEMA-1A4

SGR-1.625-NEMA-1A4

SGR-1.875-NEMA-1A4

SGR-2.125-NEMA-1A4

SGR-2.375-NEMA-1A4

SGR-2.875-NEMA-1A4

SGR-3.375-NEMA-1A4

0625" 56 3.75" ‘/’“” S
0875" 56HZ, 1431, 145T 5.60" @‘ﬁ [‘!\\,
1.125" 182T,184T 560" -
® ) -

1375 2137 2157 560" 1 AEGIS® SGR, amI‘\o Q\y|q|do

1 placa de montaje dividida
1.625" 254T, 256T, 284TS, 286TS 630" 3 tornillos (métricos o en
1.875" 284T, 286T, 324TS, 326TS, 364TS, 365TS 630" pulgadas)

3 arandelas
2125" 324T, 3267, 404TS, 405TS 660" »

3 arandelas de presion
2375" 364T, 365T, 444TS, 445TS, 447TS, 449TS 6.60" 3 espaciadoreg*
2.875" 404T, 405T 730" Cada kit incluye 3 longitudes de

espaciadores: 7. mm, 17 mmy 27 mm para

3.375" 444T, 45T, 47T, 449T 7.60"

QIS IECy 1/4,1/2"y 1" para kits NEMA.

/

Placas de montaje con accesorios de montaje (no SGR)

En algunas ocasiones, cuando
el didmetro del eje no es uno
de los tamanos IEC/NEMA
de los kits, seleccione el SGR
correcto para el diametro del

Para cualquier SGR con

Accesorios de " q
el didametro exterior

montaje, medidas
métricas

especificado.
Diam. ext. del SGR:

eje, tome nota del diametro
exterior del SGR, y vaya al
cuadro de la derecha para
determinar la placa de
montaje correspondiente.

La placa puede utilizarse
con un anillo SGR sélido o
bipartido.

El SGR se vende por separado.

SGR-M40-2A4 40.6 mm
SGR-M53-2A4 53.3mm
SGR-M68-2A4 68.1 mm
SGR-M78-2A4 78.8 mm
SGR-M91-2A4 91.4 mm
SGR-M104-2A4 104.1 mm
SGR-M116-2A4 116.8 mm
SGR-M129-2A4 129.5 mm
SGR-M142-2A4 142.2 mm
SGR-M154-2A4 154.9 mm
SGR-M167-2A4 167.6 mm
SGR-M180-2A4 180.3 mm

El kit incluye (1) placa de montaje,

(3) espaciadores de 7 mm con tornillos y
arandelas

(3) espaciadores de 17 mm con tornillos y
arandelas

(3) espaciadores de 27 mm con tornillos y
arandelas

et Para cualquier SGR con arandela de presidn
. " el diametro exterior ¥ arandela plana
montaje, medidas . 3
. especificado.
inglesas
ext. del SGR:
SGR-M40-1A4 1.60"
SGR-M53-1A4 2.10"
SGR-M68-1A4 2.68"
SGR-M78-1A4 3.10"
SGR-M91-1A4 3.60"
SGR-M104-1A4 4.10"
SGR-M116-1A4 4.60"
SGR-M129-1A4 5.10"
SGR-M142-1A4 5.60"
SGR-M154-1A4 6.10"
SGR-M167-1A4 6.60"
SGR-M180-1A4 7.10"
El kit incluye (1) placa de montaje,
(3) espaciadores de 1/4” con tornillos y arandelas
(3) espaciadores de 1/2" con tornillos y arandelas
(3) espaciadores de 1” con tornillos y arandelas

© 2013 Electro Static Technology
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Lista de materiales del Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS®

SGR, iPRO y WTG grandes especiales

AEGIS® SGR grandes

Diametro de eje: 153 mm a 400 mm
Para motores de hasta 375 kW (Baja tension, hasta 600 volts CA)

Diametro exterior: diametro del eje + 38.1 mm
Planos disponibles a pedido

Disefo de anillo enterizo y dividido

Incluye dos opciones de accesorios de montaje:

(6) soportes de montaje estandar, (6) tornillos de cabeza hueca M3 x 8 mm con
arandelas estrella

Montaje atornillado: (4) tornillos de cabeza hueca M4 x 16 mm con arandelas de presion

Montaje en soporte:

AEGIS® iPROSL

Diametro de eje: 76.2 mm a 762 mm
Proteccion de rodamientos de alta corriente para motores grandes de mas de
375 kW y generadores (Media tension, mas de 600 volts CA)

Diametro exterior: version delgada (Slim Line) - Didmetro de eje + 47.2 mm
Planos disponibles a pedido

Disefo de anillo enterizo y dividido
6 hileras de fibra

Incluye accesorios para montaje atornillado: (4) tornillos de cabeza plana M4 x 0.7 x 25 mm con arandelas de presién

Soportes especiales disponibles a pedido

Se entrega con recubrimiento de plata coloidal para ejes CS015

Puesta a tierra para generadores edlicos AEGIS® WTGSL

Diametro de eje: 76.2 mm a 400 mm
Proteccion de rodamientos de alta corriente para generadores eédlicos

Diametro exterior: diametro del eje + 47.2 mm
Planos disponibles a pedido

Disefo de anillo enterizo y dividido
6 hileras de fibra

Incluye accesorios para montaje atornillado: (4) tornillos de cabeza plana M4 x 0.7 x 25 mm con arandelas de presién

Soportes especiales disponibles a pedido

Se entrega con recubrimiento de plata coloidal para ejes CS015
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Lista de materiales del Anillo de proteccion de rodamientos AEGIS®

Accesorios AEGIS®

Kits de Sonda de tension de eje AEGIS® SVP
Puntas de microfibras conductivas para utilizar con el ScopeMeter Serie 190
Il de Fluke

SVP-KIT-3000MB

Por primera vez usted puede medir facilmente y con la mayor exactitud la tensién en un eje en rotacion. El
disefio exclusivo de microfibras conductivas de alta densidad de la Sonda de tensién de eje AEGIS® SVP asegura
un contacto continuo con el eje en rotacion. Al utilizarla con el ScopeMeter Serie 190 Il de Fluke, usted puede
determinar si su motor esté sujeto a corrientes de rodamiento potencialmente dafinas. Para ver una lista de
materiales completa, visite nuestro sitio Web.

Kits de Sonda de tension de eje AEGIS® SVP

Numero de catalogo Incluye:

3 puntas SVP, soporte de sonda con varilla de extension de dos
piezas (la longitud total del soporte de sonda con la varilla de
extension es 45 cm), Simulador de puesta a tierra AEGIS® y base
magnética.

SVP-KIT-3000 SVP-KIT-3000MB

3 puntas SVP, soporte de sonda con varilla de extension de dos

SVP-KIT-3000 . . .
piezas y Simulador de puesta a tierra AEGIS®.

SVP-TIP-3000 3 puntas de reemplazo de SVP solamente
SVP-TIP-3000

Para utilizar con la Sonda de tensién VPS 410 de Fluke. Para otros tipos de sondas, vea nuestro sitio
Web.

Instalacion: quite el clip de gancho de la sonda de tension. Installe la punta SVP sobre la sonda de
tension hasta que asiente contra el resalto de la sonda. Asegure con el tornillo plastico. No apriete
el tornillo en exceso.

La sonda osciloscépica 10:1 no estd incluida.
La base magnética no se vende por separado.

Recubrimiento de plata coloidal para ejes AEGIS®

Numero de catdlogo Incluye:

| CS015 20-25 applications based on a 76mm shaft diameter

Se utiliza para mejorar la conductividad de la superficie del eje de acero. Se aplica al eje de

| Coloidal Silver Shaft Coat cualquier motor que funciona en un VFD antes de instalar el Anillo de proteccion de rodamientos
o s 4 AEGIS®
% Sty i

Nota: la duracién de conservacion es 6 meses.

Epoxi conductivo AEGIS®

Numero de catalogo Incluye:

EP2400 2 03 aplicaciones

Se utiliza para instalar el Anillo de proteccion de rodamientos AEGIS® sin tener que perforar ni
roscar en la placa lateral del motor.

Nota: la duracién de conservacién es 9 meses.

/
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Especificaciéon de ingenieria

Motores controlados por inversores de modulacion de ancho de pulso (PWM) en ac-
cionamientos de frecuencia variable (VFD)
Proteccion contra danos eléctricos en los rodamientos

Especificacion de ingenieria:

Especificacién de construccion
MOTORES

Requisitos generales:

1. Todos los motores que funcionan en accionamientos de frecuencia variable se equiparan con un
anillo de puesta a tierra del eje hecho de microfibras conductivas, libre de mantenimiento, con un
minimo de dos hileras de microfibras circunferenciales, para descargar las corrientes eléctricas del
eje dentro del motor y/o sus rodamientos.

2. Nota de aplicacién: los motores de hasta 75 kW se equiparan con un minimo de un anillo de puesta
a tierra del eje, instalado en el lado de accionamiento o en el lado opuesto al accionamiento. Los
motores de mas de 75 kW se equiparan con un rodamiento aislado en el lado opuesto al acciona-
miento y un anillo de puesta a tierra de eje en el lado de accionamiento del motor. Se suministraran
e instalaran anillos de puesta a tierra por parte del fabricante o contratista, y se instalardn de acu-
erdo con las recomendaciones del fabricante.

Pieza recomendada: Anillo de proteccién de rodamientos AEGIS® SGR

Proveedor recomendado: Electro Static Technology - [TW
Fabricante del Anillo de protecciéon de rodamientos AEGIS®
Tel.: 207.998.5140 | sales@est-aegis.com | www.est-aegis.com

Hoja de detalles

-

*T ‘-7 4762 mm +0.25 mm
F (17.018 mm)

9.525 mm + 0.25 mm

Anillo de puesta a tierra de eje

Placa
lateral del del hombro de eje
Motor

Hombro de eje

Deflector / Sello
Diam. ext. méx. deflector / sello’
o lomo de fundicién = @ eje +
254mm

AEGIS uKIT de Anillo de puesta a tierra de eje

Recursos Web:
www.est-aegis.com/specs.htm
www.est-aegis.com/specs.htm

Pagina de recursos para el
ingeniero de especificacion

GARANTIA: las unidades estan garantizadas por un afio desde la fecha de la compra, contra defectos de materiales y de mano de obra. Se realizara el
reemplazo, excepto por defectos causados por uso anormal o mal manejo. Todas las afirmaciones e informacién técnica contenidas en este documento,
o presentadas por el fabricante o su representante, se dan de buena fe. El usuario debe asumir la responsabilidad de determinar la adecuacion del
producto para el uso previsto. El fabricante no sera responsable de ninguna lesion, pérdida ni dafio, directo o consiguiente, que surja a raiz del uso o del
intento de uso del producto.

Se aplican las patentes siguientes: 8199453, 8169766, 7193836, 7136271, 7528513, 7339777, y otras patentes en tramite.

4
PN4
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Tabla de conversion - Medidas en pulgadas y medidas métricas

Nimero de r—y & mé:e i, . Nimero de cjemin. eje m,:e decje b Fracciones, decimales y medidas en
Ctélogo pulgadas pulgadas min. mm max. mm Catacge pulgadas pulgadas min. mm max. mm milimetros equ ivalentes
SGR-6.9-%+* 0311 0.355 7.9 9.0 SGR-79.9-%++ 3.186 3.230 81.0 82.0
SGR-8.0-%+* 0.356 0.395 91 100 SGR-81.1-%* 3.231 3.270 82.1 83.1 3 )
SGR-9.0-*%* 0.396 0.435 10.1 1.0 SGR-82.1-%%* 3271 3310 83.2 84.1 Fraccién Decimal mm
SGR-10.1-%+ 0.436 0.480 114 122 SGR-83.1-%* 3311 3.355 84.2 85.2
SGR-11.2-4++ 0.481 0.520 123 13.2 SGR-84.2-4+* 3.356 3.395 853 86.2 /648 IN0.0156 0:356
SGR-12.2-%+ 0.521 0.560 133 142 SGR-85.2-%* 3.396 3.435 863 87.2 132 0.0312 0.793
SGR-13.2-%++ 0.561 0.605 143 15.4 SGR-86.3-++* 3.436 3.480 87.3 88.4 5/67H [M0:0965 1:190
SGR-14.4-%%+ 0.606 0.645 155 164 SGR-87.4-%* 3.481 3.520 885 89.4 e 0.0625 1.587
SGR-15.4-5++ 0.646 0.685 165 17.4 SGR-88.4-++* 3.521 3.560 895 90.4 5/63H I0:078] 1:934
SGR-16.4-4++ 0.686 0.730 17.5 185 SGR-89.4-++* 3.561 3.605 905 916 3132 0.0937 2.381
SGR-17.6-%++ 0.731 0.774 18.6 19.7 SGR-00.6-+* 3.606 3.645 917 926 Z/67H I0:1053 2778
SGR-18.7-%* 0.775 0.815 19.8 207 SGR-91.6-** 3.646 3.685 92.7 936 18 0.1250 3.175
SGR-19.7-%++ 0.816 0.855 208 217 SGR-02.6-*+* 3.686 3.730 93.7 94.7 2/670 M0:1306 S:578
SGR-20.7-%+* 0.856 0.895 218 227 SGR-03.8-++* 3.731 3.770 94.8 95.8 5132 0.1562 3.968
SGR-21.7-++* 0.896 0.935 228 237 SGR-94.8-++* 3.771 3.810 95.9 2.8 Mi/1N 021718 365
SGR-22.8-%+* 0.936 0.980 238 249 SGR-95.8-++* 3.811 3.855 96.9 97.9 3ne 0.1875 4762
SGR-23.9-%+ 0.981 1.020 25.0 259 SGR-96.9-%+* 3.856 3.895 98.0 98.9 1S/cN 0:203/ 5159
SGR-24.9-%+ 1.021 1.060 260 269 SGR-97.9-%+* 3.896 3.935 99.0 99.9 7132 0.2187 5.556
SGR-25.9-++* 1.061 1.105 27.0 28.1 SGR-99.0-#+* 3.936 3.980 100.0 1011 15/60 0:2343 5:953
SGR-27.1-%+ 1.106 1.145 282 201 SGR-100.1-#+* 3.981 4.020 101.2 102.1 1/ 0.2500 6.350
SGR-28.1-%%% 1.146 1185 29.2 30.1 SGR-101.1-#+* 4.021 4.060 1022 103.1 17/c8 02656 6:7:46)
SGR-20.1-%+ 1.186 1.230 302 312 SGR-102.1-##* 4.061 4105 103.2 1043 o132 0.2812 7.143
SGR-30.3-++* 1.231 1.270 313 323 SGR-103.3-%+* 4.106 4145 104.4 105.3 119/61% 0:2565 7:540
SGR-31.3-%+* 1271 1310 324 333 SGR-104.3-+%% 4146 4485 105.4 106.3 516 0.3125 7.937
SGR-32.3-++* 1311 1.355 33.4 34.4 SGR-105.3-%% 4.186 4.230 106.4 107.4 217612 I0:3251 8:334
SGR-33.4-%+ 1.356 1.395 345 354 SGR-106.5-++* 4231 4270 107.5 1085 1132 0.3437 8.731
SGR-34.4-5++ 1.39 1.435 355 36.4 SGR-107.5-+%% 4271 4310 108.6 109.5 23/c18I0-3593 2128
SGR-35.5-%+* 1.436 1.480 365 376 SGR-108.5-+%% 431 4355 109.6 1106 318 0.3750 9.525
SGR-36.6-++* 1.481 1.520 377 38.6 SGR-109.6-%+* 4356 4395 1107 116 25/c 8 I0-3306 2:921
SGR-37.6-%* 1521 1.560 387 396 SGR-110.6-++* 4.39% 4435 1.7 1126 13/32 0.4062 10.318
SGR-38.6-%+* 1.561 1.605 397 408 SGR-111.7-%%% 4436 4.480 1127 113.8 27/c 8 I0-3218 10:715
SGR-30.8-++* 1.606 1.645 40.9 M8 SGR-112.8-%% 4.481 4520 113.9 114.8 7ns 0.4375 1112
SGR-40.8-++* 1.646 1.685 419 428 SGR-113.8-4% 4521 4.560 1149 115.8 25/c:42 053 Mi:509
SGR-41.8-%++ 1.686 1.730 429 439 SGR-114.8-%%% 4561 4.605 115.9 117.0 15/32 0.4687 11.906
SGR-43.0-%+* 1731 1.770 44.0 45.0 SGR-116.0-4% 4.606 4.645 171 118.0 S1/c4I0-1843 12:303
SGR-44.0-%+ 1771 1.810 45.1 46.0 SGR-117.0-+#% 4.646 4.685 1181 119.0 12 0.5000 12.700
SGR-45.0-%++ 1.811 1.855 46.1 47.1 SGR-118.0-4%% 4.686 4.730 119.1 120.1 53/c48M0-5156 13:096
SGR-46.1-+* 1.856 1.895 472 48.1 SGR-119.2-%%% 4731 4770 1202 1212 17132 0.5312 13.493
SGR-47.1-4++ 1.896 1.935 48.2 9.1 SGR-120.2-+% 477 4810 1213 122.2 55/c48[M0:5168 13:890
SGR-48.2-%%% 1.936 1.980 29.2 50.3 SGR-121.2-##% 4811 4.855 1223 1233 one 0.5625 14.287
SGR-49.3-5++ 1.981 2.020 50.4 513 SGR-122.3-+%% 4856 4.895 123.4 1243 57/6:4% | I0:5761 L4664
SGR-50.3-%+* 2.021 2.060 514 523 SGR-123.3-4%% 489 4935 124.4 1253 19132 0.5937 15.081
SGR-51.3-%++ 2.061 2.105 524 535 SGR-124.4-%%% 4936 4.980 125.4 126.5 59/c4 8 M0-6093 15:478
SGR-52.5-%* 2.106 2.145 53.6 545 SGR-125.5-++% 4.981 5.020 1266 1275 518 0.6250 15.875
SGR-53.5-%++ 2.146 2185 54.6 555 SGR-126.5-+% 5.021 5.060 1276 128.5 RL1/C 06306 16:271
SGR-54.5-%++ 2.186 2.230 55.6 56.6 SGR-127.5-%%% 5.061 5.105 128.6 129.7 21732 0.6562 16.668
SGR-55.7-%+* 2.231 2.270 56.7 57.7 SGR-128.7-+%% 5.106 5.145 1208 130.7 H3/c 067,18 17:065
SGR-56.7-%%* 2271 2310 57.8 58.7 SGR-129.7-*#* 5.146 5.185 130.8 1317 1ne 0.6875 17.462
SGR-57.7-%++ 2311 2.355 58.8 50.8 SGR-130.7-+%* 5.186 5.230 1318 132.8 o5/6: 2 I0:7031 17:859
SGR-58.8-++* 2.356 2.395 59.9 60.8 SGR-131.9-%%% 5.231 5.270 1329 133.9 23732 0.7187 18.256
SGR-59.8-%++ 2.396 2435 60.9 61.8 SGR-132.9-+%% 5.271 5310 1340 1349 A7/c 07343 18:653
SGR-60.9-%+* 2.436 2.480 619 63.0 SGR-133.9-%%% 5311 5.355 135.0 136.0 3/4 0.7500 19.050
SGR-62.0-%+* 2.481 2.520 63.1 64.0 SGR-135.0-4%% 5.356 5.395 136.1 137.0 H15/c4 0. 7656 19446
SGR-63.0-%+* 2.521 2.560 64.1 65.0 SGR-136.0-4%% 5.396 5.435 137.1 138.0 25732 0.7812 19.843
SGR-64.0-%+* 2.561 2.605 65.1 66.2 SGR-137.1-%% 5.436 5.480 138.1 139.2 S1/c [ 0.7568 20:240
SGR-65.2-%+* 2.606 2.645 663 67.2 SGR-138.2-%%% 5.481 5.520 1393 140.2 1316 0.8125 20637
SGR-66.2-%+* 2.646 2.685 67.3 68.2 SGR-139.2-%%% 5.521 5.560 1403 1412 53/c:42] | I0:5251 21034
SGR-67.2-%+* 2.686 2.730 683 69.3 SGR-140.2-%%% 5.561 5.605 1413 142.4 27132 0.8437 21431
SGR-68.4-4++ 2.731 2.770 69.4 704 SGR-141.4-%%% 5.606 5.645 1425 143.4 55/c4 8 0-6593 21:528
SGR-69.4-%% 2771 2.810 70.5 714 SGR-142.4-#+% 5.646 5.685 1435 144.4 718 0.8750 22.225
SGR-70.4-++ 2.811 2.855 715 725 SGR-143.4-%%% 5.686 5.730 1445 145.5 S7/c4 % 06306 22562
SGR-71.5-%+ 2.856 2.895 726 735 SGR-144.6-++% 5.731 5.770 1456 146.6 29732 0-9062 23.018
SGR-72.5-%++ 2.896 2.935 736 745 SGR-145.6-% 5771 5.810 146.7 147.6 55/c48M0:5218 23:415
SGR-73.6-%+* 2.936 2.980 746 75.7 SGR-146.6-+%* 5.811 5.855 147.7 148.7 1516 0.9375 23812
SGR-74.7-%++ 2.981 3.020 75.8 767 SGR-147.7-%%% 5.856 5.895 148.8 149.7 5.1/ 2] B0:5531 24:209
SGR-75.7-%++ 3.021 3.060 76.8 77.7 SGR-148.7-%%% 5.896 5.935 149.8 150.7 31732 0.9687 24606
SGR-76.7-%+* 3.061 3.105 77.8 78.9 SGR-149.8-%%% 5.936 5.980 150.8 151.9 53/c1% (05843 25:003
SGR-77.9-%%% 3.106 3.145 79.0 79.9 SGR-150.9-++* 5.981 6.020 152.0 152.9 1 10.0000 25.400
SGR-78.9-%#* 3.146 3.185 80.0 80.9 *** El sufijo del N.° de pieza varia segun la opcién de montaje
‘\
\
N/
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Electro Static Technology

Una compafiia de ITW

31 Winterbrook Road

Mechanic Falls, ME 04256 - EE. UU.
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BEARING PRO’,T.’EI'O/N.W—J Linea sin cargo: 1-866-738-1857
Tel: 20Z-998-5140

www.est-aegis.com

Those shiny new bearings
you just installed...

could look
like this in
just 3 months!

Protect bearings from
shaft voltage damage

A 2 1 I 4
\ — BEARING PROTECTION RINGS

El uso del logotipo de EASA expresa solo
membresia, y no la aprobacién por parte de
EASA del contenido de este manual.

EASAY

The ElectrosMechanical Authority




